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Fig. 1: IF-Modul
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Fig. 5: IP-E/DP-E
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1 Generalidades

Acerca de este documento

2 Seguridad

2.1 Identificacion de los simbolos e
indicaciones utilizados en este
manual

Simbolos

Palabras identificativas

o B B

Espario

Elidioma de las instrucciones de funcionamiento originales es el ale-
man. Las instrucciones en los restantes idiomas son una traduccién de
las instrucciones de funcionamiento originales.

Las instrucciones de instalacion y funcionamiento forman parte del
producto y, por lo tanto, deben estar disponibles cerca del mismo en
todo momento. Es condicién indispensable respetar estas instruccio-
nes para poder hacer un correcto uso del producto de acuerdo con las
normativas vigentes.

Las instrucciones de instalacion y funcionamiento se aplican al
modelo actual del producto y a las versiones de las normativas técni-
cas de seguridad aplicables en el momento de su publicaciéon.
Declaracion de conformidad CE:

La copia de la “Declaracién de conformidad CE” es un componente
esencial de las presentes instrucciones de funcionamiento.

Dicha declaracion perdera su validez en caso de modificacion técnica
de los tipos citados en la misma no acordada con nosotros.

Este manual contiene indicaciones basicas que deberan tenerse en
cuenta durante la instalacion y uso del aparato. Por este motivo, el
instaladory el operador responsables deberdn leerlo antes de montar
y poner en marcha el aparato.

No sélo es preciso respetar las instrucciones generales de seguridad
incluidas en este apartado, también se deben respetar las instruccio-
nes especiales de los apartados siguientes que van precedidas por
simbolos de peligro.

Simbolo de peligro general

Peligro por tension eléctrica

INDICACION

iPELIGRO!

Situacion extremadamente peligrosa.

Si no se tienen en cuenta las instrucciones siguientes, se corre el
peligro de sufrir lesiones graves o incluso la muerte.

iADVERTENCIA!

El usuario podria sufrir lesiones que podrian incluso ser de cierta
gravedad. “Advertencia” implica que es probable que se produzcan
dafios personales si no se respetan las indicaciones.

{ATENCION!

Riesgo de dafiar el producto o lainstalacion. “Atencién” implica que
el producto puede resultar dafiado si no se respetan las indicacio-
nes.

INDICACION: Informacién util para el manejo del producto. También
puede indicar la presencia de posibles problemas.

Instrucciones de instalacion y funcionamiento Wilo-VeroLine IP-E, Wilo-VeroTwin DP-E 3
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2.2 Cualificacién del personal

2.3 Riesgos en caso de inobservancia de
las instrucciones de seguridad

2.4 Instrucciones de seguridad para el
operador
25 Instrucciones de seguridad para la

inspeccion y el montaje

2.6  Modificaciones del materialy
utilizacién de repuestos no
autorizados

2.7  Modos de utilizacién no permitidos

El personal responsable del montaje, el manejo y el mantenimiento
debe tener la cualificacidon necesaria para efectuar estos trabajos.

Si no se siguen las instrucciones de seguridad, podrian producirse
lesiones personales, asi como dafios en el producto o el sistema. La no
observacion de dichas instrucciones puede anular cualquier derecho a
reclamaciones por los dafios sufridos.

Sino se siguen las instrucciones, se pueden producir, entre otros, los
siguientes dafios:

Fallos en funciones importantes del producto o el sistema,

Fallos en los procedimientos obligatorios de mantenimientoy repara-
cion,

Lesiones personales debidas a causas eléctricas o mecanicas o bacte-
rioldgicas,

Dafios materiales.

Deberan cumplirse las normativas vigentes de prevencion de acciden-
tes.

Es preciso evitar la posibilidad de que se produzcan peligros debidos a
la energia eléctrica. Asi pues, deberan respetarse las indicaciones de
las normativas locales o generales (p. ej. IEC, UNE, etc.) y de las com-
pafias eléctricas.

Este aparato no ha sido concebido para ser utilizado por personas
(incluidos los nifios) con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
limitadas o que carezcan de la experiencia y/o el conocimiento para
ello, a no ser que sean supervisadas por una persona responsable de
su seguridad o reciban de ella las instrucciones acerca del manejo del
aparato.

Se debe supervisar a los nifios para garantizar que no jueguen con el
aparato.

El operador debera asegurarse de que todas las tareas de inspecciony
montaje son efectuadas por personal autorizado y cualificado, y de
que dicho personal ha consultado detenidamente el manual para
obtener la suficiente informacién necesaria.

Las tareas relacionadas con el producto o el sistema deberan reali-
zarse Unicamente con el producto o el sistema desconectados. Es
imprescindible que siga estrictamente el procedimiento descrito en
las instrucciones de instalacién y funcionamiento para realizar la
parada del producto o de la instalacion.

Sélo se permite modificar el producto con la aprobacion del fabri-
cante. El uso de repuestos originales y accesorios autorizados por el
fabricante garantiza la seguridad del producto. No se garantiza un
funcionamiento correcto si se utilizan piezas de otro tipo.

La fiabilidad del producto suministrado sélo esta garantizada para las
aplicacionesindicadas en el apartado “Aplicaciones” de las instruccio-
nes de instalacién y funcionamiento. Asimismo, los valores limite
indicados en el catdlogo o ficha técnica no deberdn sobrepasarse por
exceso ni por defecto.
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3 Transporte y almacenamiento
3.1  Envio

Inspeccidn tras el transporte

Almacenamiento

3.2 Elevacion

AN AN

N

Fig. 8: Elevacion del motor

A

A
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Antes del suministro, en fabrica se asegura la bomba en el cartén o en
la paleta, protegiéndola asi también del polvo y la humedad.

Al recibir la bomba, comprobar inmediatamente si se han producido
dafios durante el transporte. Si se constatan dafios producidos
durante el transporte, siga los pasos pertinentes dentro de los plazos
previstos por la agencia de transportes.

Hasta efectuar el montaje, la bomba debe ser almacenada en un lugar
seco, protegido de las heladas y de posibles dafios mecanicos.

JATENCION! iPeligro de dafios por embalaje incorrecto!
Si se va a transportar de nuevo la bomba, hay que embalarla de
forma segura para evitar daiios durante el transporte.

« Para ello, conservar el embalaje original o utilizar uno equivalente.

iADVERTENCIA! jPeligro de lesiones!
El transporte inadecuado de la bomba puede causar lesiones.

« Transportar la bomba utilizando medios autorizados de suspension
de cargas fijandolos a las bridas de labombaYy, en caso necesario, al
didametro exterior del motor (es necesario un dispositivo de seguri-
dad contra deslizamientos).

+ Para elevarla con una grua, rodear la bomba con unas correas apro-
piadas, tal y como se muestra en la figura. Colocar la bomba en los
bucles de la correa, que se aprietan con el propio peso de labomba.

« En este caso, las argollas de transporte del motor sélo sirven como
guia durante la suspensi6n de la carga (Fig. 7).

» Las argollas de transporte del motor sirven sélo para el transporte
del motor, no para el transporte de toda la bomba (Fig. 8).

iADVERTENCIA! jPeligro de lesiones por el elevado peso propio!
La bomba o partes de ella pueden tener un elevado peso propio.
La caida de piezas puede producir cortes, magulladuras, contusio-
nes o golpes que pueden provocar incluso la muerte.

+ Emplear siempre medios de elevacion apropiados y asegurar las
piezas para que no se caigan.

« No situarse nunca debajo de cargas suspendidas.

Instrucciones de instalacion y funcionamiento Wilo-VeroLine IP-E, Wilo-VeroTwin DP-E 5
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4 Aplicaciones

Aplicacion

Campos de aplicacién

Usos no previstos

5 Especificaciones del producto
51  Cédigo
6

Las bombas de rotor seco de la serie IP-E (Inline)/DP-E (doble) son
bombas circuladoras aplicables en la edificacion.

Se pueden utilizar en:

Sistemas de calefaccion de agua caliente
Circuitos de refrigeracién y de agua fria
Sistemas industriales de circulacion
Circuitos portadores de calor

El lugar de montaje debe ser un espacio técnico dentro del edificio
donde haya otras instalaciones de técnica doméstica. No se debe ins-
talar el aparato directamente en ningtin otro tipo de espacio (habita-
ciones o lugares de trabajo).

Para esta serie no esta permitida la instalacion en el exterior.

iATENCION! jRiesgo de que se produzcan dafios materiales!

La presencia de sustancias no permitidas en el fluido puede daiiar la
bomba. Los sélidos abrasivos (p. ej., la arena) aumentan el desgaste
de labomba.

Las bombas sin homologacion para uso en zonas explosivas no son
aptas para utilizarse en areas con riesgo de explosion.

Para ceiiirse al uso previsto, es imprescindible tener en cuenta las
indicaciones contenidas en estas instrucciones.

Todo uso que no figure en las mismas se considerara inadecuado.

El cddigo se compone de los siguientes elementos:

Ejemplo:  IP-E 40/160-4/ 2 xx

DP-E 40/160-4/ 2 xx

IP Bomba embridada como bomba simple Inline

DP Bomba embridada como bomba doble Inline

-E Con moédulo Electrénico para regulacion electrénica
de la velocidad

40 Diametro nominal DN de la conexion de tuberia

160 Diadmetro del rodete [mm]

4 Potencia nominal del motor P, [kW]

2 N¢ de polos del motor

XX Variante: p. ej., R1 - sin sonda de presion diferencial
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5.2 Datos técnicos

Caracteristica Valor Observaciones

Rango de velocidades 750-2900 rpm

Diametros nominales DN 32; 40; 50; 65; 80

Conexiones de tuberia Bridas PN 16 EN 1092-2

Margen de temperatura admisible del fluido -20 °C hasta +120°C Segun el medio

Margen de temperatura ambiente 0a40°C

Presion de trabajo max. admisible 10 bar

Clase de aislamiento F

Tipo de proteccion IP 55

Compatibilidad electromagnética

Emision de interferencias segln EN 61800-3 Vivienda

Resistencia a interferencias segin EN 61800-3 Industria

Nivel de intensidad acustica <71dB(A)

Fluidos admisibles Agua de calefaccion conforme Ejecucion estandar
a VDI 2035
Agua de refrigeracién/fria Ejecucion estandar
Mezcla de agua/glicol hasta 40 % vol.  Ejecucién esténdar
Aceite portador de calor Sélo con ejecucion especial
Otros fluidos Sélo con ejecucion especial

Conexion eléctrica 3~440V + 10 %, 50/60 Hz Tipos de redes admisibles:
3~400V + 10 %, 50/60 Hz TN, TT
3~380V -5% + 10 %, 50/60 Hz

Circuito eléctrico interno PELV, separacién galvanica

Regulacion de la velocidad Convertidor de frecuencia integrado

Humedad atmosférica relativa < 95 %, sin formacion de condensados

Al realizar un pedido de repuestos, indicar todos los datos que apare-
cen en la placa de caracteristicas del motory de la bomba.

Fluidos Si se utilizan mezclas de agua/glicol (o fluidos con una viscosidad
diferente a la del agua pura), aumenta el consumo de potencia de |a
bomba. Utilizar s6lo mezclas con inhibidores de proteccion contra la
corrosion. Tener en cuenta las indicaciones del fabricante.

El fluido no debe contener sedimentos.

Antes de utilizar otros fluidos, es necesaria la autorizacion de Wilo.

Las mezclas con un contenido de glicol > 10 % influyen en la curva
caracteristica Ap-v y en el cdlculo del caudal.

® INDICACION

El valor del caudal indicado en la pantalla del monitor IR/IR-PDA o
transmitido al edificio inteligente no debe emplearse para la requla-
cion de la bomba. Este valor sélo refleja la tendencia.

No todos los tipos de bomba emiten un valor de caudal.

@ INDICACION
Es imprescindible observar la hoja de datos de seguridad del fluido en
cuestion.

+ Bomba IP-E/DP-E
+ Instrucciones de instalacion y funcionamiento

Instrucciones de instalacion y funcionamiento Wilo-VeroLine IP-E, Wilo-VeroTwin DP-E 7
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5.3

6

6.1

Accesorios

Descripcién y funcién

Descripcion del producto

Médulo electrénico

Fig. 9: Mddulo electrénico

.

.

.

.

.

Los accesorios deben solicitarse aparte:

3 bancadas con material de fijacion para el fundamento
Monitor IR

IR-PDA

Médulo IF PLR para la conexién a PLR/convertidor de interfaz
Médulo IF LON para la conexion a la red LONWORKS

Médulo IF BACnet

Médulo IF Modbus

Médulo IF CAN

Para consultar un listado detallado, véase catalogo.

INDICACION
Los mddulos IF sélo deben insertarse en labomba cuando esté exenta
de tensiones.

Las bombas descritas son bombas centrifugas de baja presiony de
una etapa en estructura compacta con motor acoplado. Las bombas
se pueden montar como bombas de tuberia directamente en una
tuberia fija o se pueden colocar en un zécalo base.

La construccion de la carcasa de la bomba es de tipo INLINE, es decir,
las bridas de aspiracion y de impulsion estan alineadas en un eje cen-
tral. Todas las carcasas de bomba vienen provistas de patas. Se reco-
mienda el montaje sobre un zdcalo base.

El médulo electrénico regula la velocidad de la bomba a un valor de
consigna ajustable dentro del margen de regulacion.

En funcion del modo de regulacion, la presion diferencial sigue dife-
rentes criterios. Sin embargo, en todos los modos de regulacion la
bomba se adapta continuamente a las variaciones de la demanda de
potencia de lainstalacién, que se producen especialmente cuando se
utilizan valvulas termostdticas o mezcladores.

Las principales ventajas de la regulacion electrénica son:
Ahorro de valvulas de rebose

Ahorro de energia

Reduccion de ruidos de flujo

Adaptacion de la bomba a las variables exigencias del servicio

Leyenda (Fig. 9):

Punto de fijacion de la cubierta
Botdn rojo

Ventana infrarroja

Caja de bornes

Pantalla

Conmutador DIP

Bornes de red

Interfaz para médulo IF

O NV FE WN
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6.2  Modos de regulacién

H

Hmax

Hs

Hmin g

Fig. 10: Regulacion Ap-c

Hmax

Hs

Y2 Hs /
Hmin
Q

Fig. 11: Regulacion Ap-v

Nmin

nmﬂﬁ\
N

Fig. 12: Modo manual

Fig. 13: Ejemplo de aplicacion de Control
PID

Espariol

Los modos de regulacién que se pueden seleccionar son:

Ap-c:

En el margen de caudal permitido, el sistema electrénico mantiene
constante la presién diferencial de labomba en el valor de consigna Hg
ajustado hasta alcanzar la curva caracteristica maxima (Fig. 10).

Q = Caudal
H = Presién diferencial (min./max.)
Hg = Valor de consigna de la presion diferencial

INDICACION

Para obtener mds informacion sobre los ajustes del modo de regula-
cidén y sus pardmetros, véase el capitulo 8 “Manejo” en la pagina 20y
el capitulo 9.4 “Ajuste del modo de regulacién” en la pagina 36.

Ap-v:

El sistema electrénico modifica de forma lineal el valor de consigna de
la presion diferencial que debe mantener la bomba entre la altura de

impulsién Hg y ¥2 H,. El valor de consigna de la presién diferencial Hg

aumenta o disminuye con el caudal (Fig. 11).

Q = Caudal
H = Presién diferencial (min./max.)
Hg = Valor de consigna de la presién diferencial

INDICACION

Para obtener mas informacion sobre los ajustes del modo de regula-
cion y sus pardmetros, véase el capitulo 8 “Manejo” en la pagina 20y
el capitulo 9.4 “Ajuste del modo de regulacién” en la pagina 36.

Modo manual:

La velocidad de la bomba puede mantenerse constante a un valor
entre N Y Nmax (Fig. 12). El modo de funcionamiento “Modo
manual” desactiva el resto de modos de regulacién.

Control PID:

Silos modos de regulacidn estandar nombrados anteriormente no son
aplicables, p. €j. en instalaciones con tuberias en Y o en general
cuando el regulador no esta conectado directamente a la bomba
(Fig. 13), estd disponible la funcién Control PID (Proportional-
Integral-Differential).

Combinando cada componente de regulacién de una forma apro-
piada, el operador puede lograr una regulacién continua, de reaccién
rapida y sin variaciones constantes del valor de consigna.

La sefial de salida del sensor seleccionado puede adoptar cualquier
valor intermedio. Cada valor real obtenido (sefial del sensor) aparece
indicado en tantos por ciento en la pagina de estado del mend (100%
= rango maximo de medicién del sensor).

INDICACION

El valor porcentual indicado corresponde sélo indirectamente a la
altura actual de impulsion de la/s bomba/s. Asi se puede alcanzar la
altura maxima de impulsidn, p. ej. con una sefial del sensor < 100%.
Para obtener mas informacion sobre los ajustes del modo de regula-
ciony sus parametros, véase el capitulo 8 “Manejo” en la pagina 20
y el capitulo 9.4 “Ajuste del modo de regulacion” en la pagina 36.

Instrucciones de instalacion y funcionamiento Wilo-VeroLine IP-E, Wilo-VeroTwin DP-E 9
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6.3

10

Funcionamiento con bomba doble

Médulo InterFace (médulo IF)

INDICACION
Las caracteristicas descritas a continuacion estan a disposicion sélo si
se utiliza la interfaz interna MP (MP = bomba miiltiple).

La regulacion de ambas bombas se efectta a partir de la bomba prin-
cipal.

Si se averia una bomba, la otra bomba funciona segtn la especifica-
cién de la regulacion de la bomba principal. Si se produce un fallo
general de la bomba principal, la bomba dependiente funciona ala
velocidad del modo operativo de emergencia.

La velocidad del modo operativo de emergencia se puede ajustar en
el menu <5.6.2.0> (véase el capitulo 6.3.3 en la pagina 12).

En la pantalla de la bomba principal se visualiza el estado de la bomba
doble. Enla pantalla de la bomba dependiente, en cambio, se visualiza
“SL”.

La bomba principal es la bomba que esta a la izquierda segun el sen-
tido del flujo.

Conectar la sonda de presion diferencial a esta bomba.
Los puntos de medicién de la sonda de presion diferencial de labomba

principal deben estar en el tubo colector correspondiente en el lado de
aspiracion y de impulsién del sistema de bomba doble.

Para la comunicacion entre las bombas y el ordenador piloto de las
bombas, es necesario un médulo IF (accesorio) por cada bomba, que
se enchufa en el compartimento de los bornes (Fig. 1).

La comunicacién bomba principal — bomba dependiente se realiza a
través de una interfaz interna (borne: MP, Fig. 19).

Enlas bombas dobles, sélo la bomba principal se ha de equipar con un
médulo IF.

Comunicacién Principal Dependiente
PLR/convertidor Médulo IF PLR no requerido
de interfaz

Red LONWORKS Mddulo IF LON no requerido
BACnet Mddulo IF BACnet  no requerido
Modbus Mddulo IF Modbus no requerido
CAN-Bus Mddulo IF CAN no requerido
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6.3.1 Modos de funcionamiento

Funcionamiento principal/reserva

Funcionamiento en paralelo
H

Hmax\
Hs
Hmin —>>

Fig. 14: Regulacion Ap-c
(funcionamiento en paralelo)

Hmax

Hs

Hmin

Fig. 15: Regulacion Ap-v
(funcionamiento en paralelo)

6.3.2 Comportamiento en el
funcionamiento con bomba doble

Alternancia de bombas

Comportamiento de las salidas
y entradas

Espariol

Cada una de las dos bombas aporta la potencia de impulsion prevista.
La otra bomba o bien esta preparada por si se produce una averia, o
bien funciona seguin la alternancia de bombas. Nunca puede funcionar
mds de una bomba al mismo tiempo (véase Fig. 10, 11y 12).

En el margen de carga parcial la potencia hidrdulica es producida en
primer lugar por una bomba. La segunda bomba se conecta con ren-
dimiento optimizado, es decir, cuando la suma del consumo de poten-
cia P; de ambas bombas en el margen de carga parcial sea inferior al
consumo de potencia P; de una bomba. En ese caso, ambas bombas
son reguladas a un nivel elevado de forma sincrénica hasta alcanzar la
velocidad max. (Fig. 14y 15).

En el modo manual, ambas bombas funcionan siempre de forma sin-
crénica.

Comparese el capitulo 6.4 “Otras funciones” en la pagina 13.

En el funcionamiento con bomba doble se produce una alternancia de
bombas cada 24h (ajustable).

La alternancia de bombas puede activarse:

« de forma interna con temporizador (menus <5.1.3.2> + <5.1.3.3>),

« de forma externa (menti <5.1.3.2>) con un flanco positivo en el con-
tacto “AUX” (véase la fig. 19),

+ manualmente (ment <5.1.3.1>).

Una nueva alternancia de bombas manual o externa sélo es posible
unavez transcurridos 5 segundos desde la dltima alternancia de bom-
bas.

Activando la alternancia externa de bombas se desactiva automatica-
mente la alternancia interna de bombas con temporizador.

Entrada de valor real In1, entrada de valor de consigna In2

en la bomba principal: actia sobre el grupo completo.

“Externo off”

ajustada en la bomba principal (menu <5.1.7.0>): dependiendo del
ajuste realizado en el ment <5.1.7.0> actua sélo en labomba principal
o sobre la bomba principal y la dependiente.

ajustada en la bomba dependiente: actuia sélo sobre la bomba depen-
diente.
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6.3.3
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Indicaciones de averia/funciona-
miento

Posibilidades de control de la bomba
dependiente

Funcionamiento en caso de
interrupcion de la comunicacién

.

.

.

.

.

.

.

ESM/SSM:

Para lograr una coordinacion central, se puede conectar una indica-
cién general de averias (SSM) a la bomba principal.

Para ello, el contacto sélo se puede conectar a la bomba principal.
La indicacion es valida para el complemento completo.

En la bomba principal (o mediante monitor IR/PDA) se puede progra-
mar esta indicacién como indicacién individual de averia (ESM) o indi-
cacion general de averia (SSM) (ment < 5.1.5.0>).

Para la indicacion individual de averia, el contacto debe conectarse
a cada bomba.

EBM/SBM:

Para lograr una coordinacion central, se puede conectar una indica-
cién general de funcionamiento (SBM) a la bomba principal.

Para ello, el contacto sélo se puede conectar a la bomba principal.
La indicacion es valida para el complemento completo.

En la bomba principal (o mediante monitor IR/PDA) se puede pro-
gramar esta indicacién como indicacion individual de funciona-
miento (EBM) o indicacién general de funcionamiento (SBM)
(ment < 5.1.6.0>).

La funcién “Disposicion”, “Funcionamiento”, “Conexion de red” del
EBM/SBM se puede ajustar en el punto <5.7.6.0> del la bomba princi-
pal.

Para la indicacion individual de funcionamiento el contacto debe
conectarse a cada bomba.

Enla bomba dependiente sélo se pueden realizar los ajustes “Externo
off” y “Bloquear/desbloquear bomba”.

Si se interrumpe la comunicacion, el cédigo de error “E052” aparece
en ambas pantallas. Durante el tiempo que dura la interrupcion,
ambas bombas funcionan como bombas simples.

Ambos médulos comunican la averia mediante el contacto ESM/SSM.

La bomba dependiente funciona en modo operativo de emergencia
(modo manual) con la velocidad de emergencia ajustada en la bomba
principal (véase el punto de menui <5.6.2.0>). El ajuste de fabrica para la
velocidad de emergencia es, en el caso de 2/4 polos, n = 1850/925 rpm.
Tras confirmar la averia, aparece la indicacion del estado para la dura-
cion de lainterrupcion de la comunicacion en las pantallas de las bom-
bas. Asi se restablece el contacto ESM/SSM al mismo tiempo.

En la pantalla de la bomba dependiente se visualiza el simbolo
(", -labomba funciona en modo operativo de emergencia).

La bomba principal (antigua) sigue haciéndose cargo de la regulacién.
La bomba dependiente (antigua) sigue las especificaciones para el
modo operativo de emergencia. Sélo es posible salir del modo opera-
tivo de emergencia activando el ajuste de fabrica, solucionando la
interrupcion de la comunicacion o desconectando y conectando la
red.

INDICACION

Durante la interrupcién de la comunicacion, la bomba dependiente
(antigua) no puede funcionar en modo de regulacién, puesto que la
sonda de presion diferencial esta conectada a la bomba principal. Sila
bomba dependiente funciona en modo operativo de emergencia, no
es posible realizar modificaciones en el médulo.

Tras restablecer la comunicacion, las bombas retoman el funciona-
miento regular con bomba doble que tenian antes de la averia.
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Comportamiento en la bomba
dependiente

Comportamiento en la bomba
principal

6.4 Otras funciones

Bloquear o desbloquear la bomba

Sistema de antibloqueo

Espariol

Abandonar el modo operativo de emergencia en la bomba depen-
diente:

Activar el ajuste de fabrica

Si, durante la interrupcién de la comunicacion, se abandona el modo
de emergencia en labomba dependiente (antigua) activando el ajuste
de fabrica, labomba dependiente (antigua) arrancard con el ajuste de
fabrica de una bomba simple. La bomba operara en el modo de fun-
cionamiento Ap-c con aproximadamente la mitad de la altura de
impulsién maxima.

INDICACION

Si no hay ninguna sefial de sonda activada, la bomba dependiente
(antigua) funcionard a maxima velocidad. Para evitar esto, puede
hacerse pasar la sefial de la sonda de presion diferencial de la bomba
principal (antigua). Una sefal de sonda activada en la bomba depen-
diente no tiene efecto si la bomba doble funciona en modo normal.

Desconexién/conexién red

Si, durante la interrupcién de la comunicacion, se abandona el modo

de emergencia en la bomba dependiente (antigua) desconectando y

volviendo a conectarlared, labomba dependiente (antigua) arrancaré
con los ajustes recibidos anteriormente por la bomba principal para el
modo de emergencia (por ejemplo, modo manual con velocidad defi-
nida u off)

Abandonar el modo operativo de emergencia en labomba principal:
Activar el ajuste de fabrica

Si, durante la interrupcion de la comunicacion, se activa el ajuste de
fébrica en la bomba principal (antigua), ésta arrancard con el ajuste de
fabrica de una bomba simple. La bomba operara en el modo de fun-
cionamiento Ap-c con aproximadamente la mitad de la altura de
impulsién maxima.

Desconexién/conexién red

Si, durante la interrupcién de la comunicacion, se interrumpe el fun-
cionamiento en la bomba principal (antigua) desconectando y vol-
viendo a conectarlared, labomba principal (antigua) arrancara con los
ajustes conocidos de la configuracién de bomba doble.

En el menu <5.1.4.0> se puede bloquear o desbloquear el funciona-
miento de la bomba. Una bomba bloqueada no se puede poner en
funcionamiento hasta que no se desbloquea manualmente.

El ajuste se puede realizar en cada bomba directamente o mediante la
interfaz de infrarrojos.

Tras la parada de una bomba o un cabezal de bomba, el sistema de
antibloqueo se activa tras 24 h durante 2 minutos. La causa de la des-
conexion es irrelevante (manual off, ext. off, fallo, ajuste, modo ope-
rativo de emergencia, especificacion BMS). Este proceso se repite
hasta que la bomba se activa de forma controlada. La funcién “Sis-
tema de antibloqueo” no puede desactivarse a través del menu ni nin-
guna otra interfaz. Tan pronto como se active la bomba de forma
controlada, la cuenta atras para el siguiente antibloqueo se cancela.

El sistema de antibloqueo se activa durante 5 segundos. En este
tiempo el motor gira a velocidad minima. Si, en una bomba doble,
ambos cabezales estan desactivados, por ejemplo mediante Ext. off,
ambos funcionan durante 5 segundos. El sistema de antibloqueo
también funciona en el modo “Funcionamiento principal/reserva” sila
alternancia de bombas dura mas de 24 h. Incluso en caso de fallo

se intenta realizar un antibloqueo.
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Comportamiento tras la conexién

Frecuencia de conmutacién

Variantes

.

El tiempo restante hasta que se vuelva a activar el sistema de antiblo-
queo puede consultarse en la pantalla, en el mend <4.2.4.0>. Este
menu s6lo se visualiza si el motor estd parado. En el ment <4.2.6.0>
puede consultarse cuantas veces se ha activado el sistema de antiblo-
queo.

Todos los fallos, a excepcion de las advertencias, detectados durante
el funcionamiento del sistema de antibloqueo provocan la desco-
nexién del motor. El cédigo de fallo correspondiente es visualizado en
la pantalla.

Durante la puesta en marcha inicial la bomba trabaja con el ajuste de
fabrica.

Con el menu Servicio se ajusta y reajusta la bomba individualmente;
véase capitulo 8 “Manejo” en la pagina 20.

Para consultar la solucién de averias, véase también capitulo 11 “Ave-
rias, causas y solucién” en la pagina 40.

{ATENCION! iRiesgo de que se produzcan dafios materiales!

La modificacion de los ajustes de la sonda de presion diferencial
puede causar un funcionamiento erréneo. El ajuste de fabrica esta
configurado para la sonda de presion diferencial Wilo adjunta.
Valores de ajuste: Entrada Inl = 0-10 voltios, correccién del valor
de presion = ON

Si se utiliza la sonda de presion diferencial Wilo adjunta, hay que
mantener estos ajustes.

Sélo en caso de utilizar cualquier otra sonda de presién diferencial,
sera necesario modificar los ajustes.

Si la temperatura ambiente es elevada, la carga térmica del médulo
puede reducirse disminuyendo la frecuencia de conmutacién
(ment <4.1.2.0>).

INDICACION

La frecuencia de conmutacion sélo puede modificarse a través de
CAN-Bus o IR-PDA.

Una frecuencia de conmutacién mds baja provoca una mayor genera-
cion de ruido.

Sino aparece el ment <5.7.2.0> “Correccion del valor de presion” en
la pantalla de una bomba, se trata de una variante de bomba para la
que las siguientes funciones no estan disponibles:

Correccién del valor de presién (mend <5.7.2.0>)

Conexidn y desconexion con rendimiento optimizado en el caso de
una bomba doble
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7.1

Instalacion y conexion eléctrica

Seguridad

Instalacién

Preparacion

Espariol

iPELIGRO! jPeligro de muerte!

Sila instalacion y la conexidn eléctrica no se realizan de forma ade-
cuada, la vida del encargado de realizar tales tareas puede correr
peligro.

La conexidn eléctrica debe ser realizada exclusivamente por perso-
nal especializado y de acuerdo con la normativa vigente.

Es imprescindible respetar en todo momento la normativa de pre-
vencion de accidentes.

iPELIGRO! jPeligro de muerte!

La falta de dispositivos de proteccién en la tapa del médulo o enla
zona del acoplamiento puede provocar la electrocucion y el con-
tacto con piezas en rotacion lesiones muy graves.

Antes de la puesta en marcha deben volver a montarse los disposi-
tivos de proteccion que se habian desmontado, por ejemplo, la tapa
del médulo o de los acoplamientos.

JATENCION! iRiesgo de que se produzcan dafios materiales!
Peligro de daiios por un manejo incorrecto.

La bomba sélo debe ser instalada por personal especializado.

JATENCION! iPeligro de dafios en la bomba por sobrecalenta-
miento!

La bomba no debe funcionar sin caudal durante mas de 1 minuto.
De lo contrario, puede generarse calor y dafiarse el eje, el rodete
y el cierre mecanico.

Se ha de garantizar que se alcanza el caudal volumétrico minimo
Qmin-Calculo de Q. i:

Velocidad real

Qmin = 10% X Qmix bomba X L
Velocidad max.

Realizar el montaje cuando se hayan finalizado los trabajos de solda-
duray lalimpieza del sistema de tuberias. La suciedad puede alterar el
funcionamiento de la bomba.

Las bombas deben instalarse protegidas contra heladasy polvoy en
espacios bien ventilados donde no exista riesgo de explosion. No esta
permitido instalar la bomba en el exterior.

Montar la bomba en un lugar de facil acceso para poder realizar pos-
teriormente trabajos de inspeccién, mantenimiento (p. ej. del cierre
mecdnico) o sustitucion. La entrada de aire al disipador del médulo
electrénico debe mantenerse siempre libre.
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Posicionamiento/alineacién

f \
LI

Fig. 16: Elevacion del motor

Fig. 17: Vdlvula de ventilacion

16

.

Sobre la bomba, verticalmente, se ha de colocar un gancho o una
argolla con la capacidad de carga apropiada (peso total de la bomba:
véase catalogo/ficha técnica) para poder elevar la bomba con ayuda
de equipos de elevacion o dispositivos auxiliares similares en caso de
tener que realizar trabajos de mantenimiento o reparacion.

JATENCION! jRiesgo de que se produzcan dafios materiales!
iPeligro de dafios por un manejo incorrecto!

Las argollas de elevacién situadas en el motor sirven sélo para
transportar la carga del motor y no la bomba completa (Fig. 16).

Elevar la bomba utilizando sélo medios autorizados de suspension
de cargas.

Distancia minima axial entre la pared y la cubierta del ventilador del
motor: dimensidn final libre min. 200 mm + didmetro de la cubierta del
ventilador.

Los dispositivos de cierre se han de colocar delante y detras de la
bomba para evitar tener que vaciar completamente la instalacion en
caso de comprobacidn o sustitucion de la bomba.

Montar las tuberias y la bomba libres de torsidn. Las tuberias deben
fijarse de manera que la bomba no soporte el peso de los tubos.

El sentido del flujo debe ser elindicado por la flecha situada en la brida
de la carcasa de la bomba.

La valvula de ventilacién (Fig. 17, pos 1) debe estar orientada siempre
hacia arriba.

Cualquier posicién de montaje es admisible, excepto montar el motor
orientado hacia abajo.

El médulo electrénico no puede estar orientado hacia abajo. Si fuese
necesario, se puede girar el motor después de aflojar los tornillos de
cabeza hexagonal.

INDICACION

Después de aflojar los tornillos de cabeza hexagonal, la sonda de pre-
sion diferencial queda fijada sélo a los conductos de medicion de la
presion. Si se gira la carcasa del motor, hay que procurar no doblar ni
deformar los conductos de medicidon de la presion.

INDICACION

En caso de bombear desde un depésito, hay que garantizar un nivel
suficiente de liquido por encima de la boca de aspiracion para evitar
que la bomba funcione en seco. Se debe mantener la presiéon minima
de entrada.

Silabomba se utiliza en instalaciones de climatizacién o de refrigera-
cién, se pueden evacuar los condensados producidos en lalinterna por
los orificios existentes. A esta abertura puede conectarse una tuberia
de desagiie. También pueden evacuarse pequefias cantidades de
liquido rebosante.

INDICACION
En instalaciones que deben ser aisladas sélo se debe aislar la carcasa
de la bomba, no la linterna ni el accionamiento.
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7.2

Conexion eléctrica

Seguridad

Preparacidn/indicaciones

Fig. 18: Prensaestopas M25

Espariol

iPELIGRO! jPeligro de muerte!
Una conexion eléctrica inadecuada puede provocar la muerte por
electrocucion.

La instalacién eléctrica debe efectuarla Gnicamente un instalador
eléctrico que cuente con la autorizacién de la compaiiia eléctrica
local y de acuerdo con la normativa vigente del lugar de la instala-
cion.

Tener en cuenta las instrucciones de instalacién y funcionamiento
de los accesorios.

iPELIGRO! jPeligro de muerte!

Riesgo de dafios personales por contacto con la tension

Debido al riesgo de producirse dafios personales si se entra en con-
tacto con la tensi6n (condensadores), espere siempre al menos

5 minutos antes de comenzar cualquier trabajo en el médulo.

Antes de realizar cualquier trabajo en la bomba, interrumpa la ten-
sion de alimentacion y espere 5 minutos.

Comprobar si todas las conexiones (también los contactos libres de
tensi6n) estdn exentas de tensiones.

No hurgar en las aberturas del médulo ni introducir objetos en ellas.

iADVERTENCIA! jRiesgo de sobrecarga de red!

Una configuracion deficiente de la red puede provocar fallos en el
sistemay la combustién de los cables debido a una sobrecarga de la
red.

Al realizar el dimensionado de lared, especialmente en lo que alas
secciones de cable y a los fusibles utilizados se refiere, tener en
cuenta que en funcionamiento de varias bombas puede producirse
brevemente un funcionamiento simultaneo de todas las bombas.

La conexion eléctrica debe realizarse con un cable de alimentacion
eléctrica tendido de forma fija (seccién min. & x 1,5 mm?,

méx. & x 4 mm?) provisto de un conector o un interruptor para todos
los polos con al menos 3 mm de ancho de contacto. Se ha de guiar el
cable de alimentacion eléctrica a través del prensaestopas M25

(Fig. 18, pos. 1).

Cumpliendo los estdndares de la CEM, los siguientes cables siempre
deben estar apantallados:

DDG (si estd instalado a cargo del propietario)

In2 (valor de consigna)

comunicacién DP (con longitudes de cable > 1 m);(borne “MP”)
Tener en cuenta la polaridad:

MA=L =>SL=L

MA=H => SL=H

Ext. off

* aux

El apantallamiento se ha de colocar a ambos lados, en las abrazaderas
de cable CEM del médulo y en el otro extremo. No es necesario apan-
tallar los cables de SBM y SSM.

Para garantizar la proteccion de la instalacion contra el agua de goteo
y la descarga de traccion del prensaestopas, utilice cables fijos con un
didmetro exterior suficiente. Ademas, hay que doblar los cables proxi-
mos al prensaestopas formando un bucle para evacuar el agua proce-
dente del goteo. Para garantizar que no gotee agua en el médulo,
coloque correctamente el prensaestopas o tienda debidamente el
cableado. Los prensaestopas no ocupados deben quedar cerrados con
los tapones suministrados por el fabricante.
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Bornes
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Fig. 19: Bornes de control

Fig. 20: Bornes de alimentacion eléctrica

Tienda la linea de conexién de modo que no toque en ningln caso la
tuberia y/o la carcasa de la bomba y del motor.

Si se utilizan bombas en instalaciones con temperaturas de agua
superiores a los 90 °C, es necesario utilizar un cable de alimentacion
eléctrica con la debida resistencia al calor.

Estabomba estd equipada con un convertidor de frecuenciay no debe
ser protegida con un interruptor diferencial. Los convertidores de fre-
cuencia pueden perjudicar el funcionamiento de los interruptores
diferenciales.

Excepcion: se admiten interruptores diferenciales del tipo B sensibles
a todos los tipos de corriente.

Identificacion: ID =

Corriente de activacion: > 30 mA

Compruebe el tipo de corriente y la tension de la alimentacion eléc-
trica.

Tenga en cuenta los datos de la placa de caracteristicas de la bomba.
El tipo de corriente y la tension de la alimentacion eléctrica deben
coincidir con los datos de la placa de caracteristicas.

Fusible en el lado de la red: max. admisible 25 A

Obsérvese la puesta a tierra adicional.

Se recomienda la instalacién de un interruptor automatico.
INDICACION

Caracteristica de activacion del interruptor automatico: B

» Sobrecarga: 1,13-1,45x lom
« Cortocircuito: 3-5x lom

Bornes de control (Fig. 19)

(Para consultar asignacidn, véase la tabla siguiente.)

« Bornes de alimentacién eléctrica (Fig. 20)

(Para consultar asignacion, véase la tabla siguiente.)
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Asignacion de los bornes de conexién

Denominacion

Asignacion

Espariol

Indicaciones

L1,L2,L3 Tension de alimentacién eléc-  3~380V AC - 3~440 V AC, 50/60 Hz, IEC 38
trica

PE Conexién a conductor protector

Inl Entrada del valor real Tipo de sefal: tensién (0-10 V, 2-10 V)

(1) (entrada)

Resistencia de entrada: R; = 10 kQ

Tipo de sefal: corriente (0-20 mA, 4-20 mA)
Resistencia de entrada: R;= 500 Q

Para ajustar sus pardmetros, véase menu Servicio <5.3.0.0>.
Conectado de fabrica con el prensaestopas M12 (Fig. 2),
mediante (1), (2), (3) segun las denominacién del cable del
sensor (1,2,3).

In2
(entrada)

Entrada del valor de consigna

El In2 como entrada se puede utilizar en todos los modos de
funcionamiento para realizar la regulacion a distancia del
valor de consigna.

Tipo de sefal: tensién (0-10 V, 2-10 V)

Resistencia de entrada: R; = 10 kQ

Tipo de sefal: corriente (0-20 mA, 4-20 mA)
Resistencia de entrada: R;= 500 Q

Para ajustar sus pardmetros, véase menu Servicio <5.4.0.0>.

GND (2)

Conexiones a masa

Una para entrada Inly otra para In2

+ 24V (3) (salida)

Tension continua para un
consumidor/emisor ext.

Carga max. 60 mA. La tension es resistente a los cortocircui-
tos.

aux Alternancia externa de bombas  Para ajustar sus pardmetros, véase menu Servicio <5.1.3.2>.
El borne AUX reacciona ante un impulso. Puenteando una vez
ambos bornes, se realiza la alternancia externa de bombas,
siempre que ésta esté activada. Si se vuelven a puentear, se
repite este procedimiento manteniendo el tiempo minimo de
ejecucion.
MP Bomba mudltiple Interfaz para funcionamiento con bomba doble
Ext. off Entrada de control “Prioridad La bomba se puede conectar/desconectar mediante un con-
OFF” para interruptor externo tacto externo libre de tension.
libre de tension Eninstalaciones con una frecuencia de arranque mayor
(>20 conexiones/desconexiones diarias) la conexién/desco-
nexion deberia tener lugar a través de “Ext. off”.
Para ajustar sus pardmetros, véase menu Servicio <5.1.7.0>.
Carga de contacto: 24 V DC/10 mA
SBM Indicacién individual/general de  Indicacion individual/general de funcionamiento libre de ten-
funcionamiento, indicacién de  sién (contacto de conmutacién). La indicacién de disposicién
disposicion e indicacion de de funcionamiento esta disponible en los bornes SBM (ments
conexion de red <5.1.6.0>, < 5.7.6.0>).
Carga de contacto: Minima admisible: 12 V DC, 10 mA,
Méxima admisible: 250 V AC, 1 A.
SSM Indicacién general/individual de  La indicacién individual/general de averia libre de tensién

averia

(contacto de conmutacidn) estd disponible en los bornes SSM
(ment < 5.1.5.0>).

Interfaz para mddulo
IF

Carga de contacto:

Bornes de conexion de las inter-
faces en serie digitales GA

Minima admisible: 12 V DC, 10 mA,
Méxima admisible: 250 V AC, 1 A.
El mddulo IF opcional se introduce en el multienchufe de la

caja de bornes.
La conexion esta protegida contra torsion.

@

INDICACION
Los bornes In1, In2, AUX, GND, Ext. off y MP cumplen el requisito de

“separacion segura” (segiin EN61800-5-1) con respecto a los bornes
de red, asi como a los bornes SBM y SSM (y viceversa).
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8.1

8.2

20

Conexién de la sonda de presién
diferencial

Procedimiento

Manejo

Elementos de mando

Botén rojo

Fig. 21: Botdn rojo
Conmutadores DIP

ON

ala

1 2

Fig. 22: Conmutadores DIP

Estructura de la pantalla

Cable Color Borne Funcién
1 negro Inl sefial

2 azul GND Masa

3 marron + 24V + 24V
INDICACION

En un sistema de bomba doble o de tuberia en 'Y, la sonda de presion
diferencial se ha de conectar a la bomba principal.

Los puntos de medicién de la sonda de presion diferencial de labomba
principal deben estar en el tubo colector correspondiente en el lado de
aspiracion y de impulsién del sistema de bomba doble.

+ Establecer las conexiones considerando la asignacion de bornes.
« Conectar labomba/la instalacién a tierra segun indique la normativa

correspondiente.

El médulo electrénico se maneja con los siguientes elementos de
mando:

Girando el botdn rojo (Fig. 21) se pueden seleccionar los diferentes
elementos del mend y modificar los valores. Pulsando el botdn rojo se
activa un elemento seleccionado del menu o se confirman valores.

Los conmutadores DIP (Fig. 9, pos. 6/Fig. 22) se encuentra bajo la
cubierta de la carcasa.

« Elinterruptor 1 sirve para conmutar entre el modo estandary el modo

servicio.

Para obtener mas informacién, véase el capitulo 8.6.6 “Activar/desac-
tivar el modo servicio” en la pagina 27.

+ El conmutador 2 permite activar o desactivar el bloqueo de acceso.

Para obtener mas informacién, véase el capitulo 8.6.7 “Activar/des-
activar bloqueo de acceso” en la pagina 27.

En la pantalla aparece lainformacién tal y como se muestra en laima-
gen siguiente:

) _‘___
= |
N\ '----
f—_ __________ ;ﬁa}___l ______ ;_-_-__
2 A RPAe
i/ 2_,3 }I__ ..............

Fig. 23: Disposicion de la informacion en la pantalla
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8.3

8.4

Explicacion de los simbolos estandar

Espariol

Pos. Descripcion Pos. Descripcion

1 Numero de menu 4 Simbolos estandar
2 Indicacion del valor 5 Indicacion del simbolo
3 Indicacion de la unidad

INDICACION

Las indicaciones que aparecen en la pantalla se pueden girar 180°.
Para ver la modificacién, véase nimero de menu <5.7.1.0>.

Los siguientes simbolos aparecen en la pantalla para indicar el estado
en las posiciones anteriormente representadas:

Descripcién Simbolo  Descripcién
D Regulacién constante de lavelocidad | | Funcionamiento min.
min
Regulacion constante Funcionamiento max.
|— Ap-c max
o Control PID

Regulacion variable
Ap-v

Bomba en funcionamiento

= % N F

Entrada In2 activada
(valor de consigna externo)

Bloqueo de acceso

Bomba parada

S Bomba en modo operativo de emergencia

g

BMS (Building Management System)
activado

Bomba parada en modo operativo de emergencia

X

O+d

Modo de funcionamiento DP/MP:
funcionamiento en paralelo

Modo de funcionamiento DP/MP: principal/reserva

Q10

Simbolos en graficos/instrucciones

Elementos del menu

£
==
(=
(=)
+
.

e

-

e

[==]
D
.

mJ

I" =)

0

&] 5
H

El capitulo 8.6 “Instrucciones de funcionamiento” en la pagina 24
contiene graficos que ilustran el funcionamiento y las instrucciones
para realizar los ajustes.

En los graficos y las instrucciones se utilizan los siguientes simbolos
pararepresentar de forma sencilla los elementos del ment o las accio-
nes:

Pagina de estado del menu: visualizacién estdndar de la pantalla.

“Nivel inferior”: elemento del mend desde el que se pasa a un nivel
inferior (p. ej. de <4.1.0.0> a <4.1.1.0>).

“Informacién”: elemento del mend que muestra informacién sobre el
estado del equipo o sobre los ajustes que no se pueden modificar.
“Seleccién/ajuste”: elemento del mend que ofrece acceso a un ajuste
modificable (elemento con nimero de ment <X.X.X.0>).

“Nivel superior”: elemento del menu desde el que se puede pasaraun
nivel superior (p. ej. de <4.1.0.0> a <4.0.0.0>).

Pagina de fallos del menu: en caso de fallo, el nimero de fallo actual
aparece en el lugar de la pagina de estado.
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Acciones

8.5 Modos de indicacion

Prueba de pantalla

BO+dD
SCapanns.

XDLU

ST
|—" Y O+@

Fig. 24: Prueba de pantalla

8.5.1 Pagina de estado de la pantalla

8.5.2 Modo menti de la pantalla
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Girar el botén rojo: girando el botén rojo se aumentan o reducen los
ajustes o el nimero de menu.

Pulsar el botén rojo: pulsando el botdn rojo se activa un elemento del
menu o se confirma una modificacion.

Navegar: realizar las indicaciones de accion dadas a continuacion para
navegar en el menu hasta el nimero indicado.

Tiempo de espera: aparece el tiempo restante (en segundos) en la
indicacion del valor hasta que se pasa automaticamente al siguiente
estado o hasta que se realiza una introduccién manual.

Ajustar conmutador DIP en posicion OFF: ajustar el conmutador DIP
nimero “X”, situado bajo la cubierta de la carcasa, en posicion OFF.
Ajustar conmutador DIP en posicién ON: ajustar el conmutador DIP
numero “X”, situado bajo la cubierta de la carcasa, en posicion ON.

En cuanto se establece el suministro de corriente del médulo electré-
nico, se efecttia una prueba de pantalla de 2 segundos en la que apa-
recen todos los caracteres de la pantalla (Fig. 24). A continuacién,
aparece la pagina de estado.

Cuando se interrumpe el suministro de corriente, el médulo realiza
diferentes funciones de desconexion. Durante el tiempo que dura
este proceso se muestra la pantalla.

iPELIGRO! jPeligro de muerte!
Aunque la pantalla esté desconectada, sigue habiendo tension.

Tener en cuenta las indicaciones generales de seguridad.

La visualizacién estandar de la pantalla es la pagina de estado. El valor
de consigna ajustado actualmente aparece en los segmentos numéri-
cos. El resto de ajustes se muestra con simbolos.

INDICACION

En el funcionamiento con bomba doble se muestra también el modo
de funcionamiento (“funcionamiento en paralelo” o “principal/
reserva”) en forma de simbolo en la pdgina de estado. En la pantalla de
la bomba dependiente aparece “SL”.

En la estructura del menu se pueden activar las funciones del médulo
electrénico. El menu contiene submenus en varios niveles.

El nivel de mend actual se puede cambiar con los elementos “Nivel
superior” o “Nivel inferior”, p. ej. del ment <4.1.0.0> al <4.1.1.0>.

La estructura del menu puede compararse con la estructura de los
capitulos de estas instrucciones - el capitulo 8.5(.0.0) contiene los
subcapitulos 8.5.1(.0) y 8.5.2(.0), mientras que el médulo electrénico
contiene el menu <5.3.0.0> y los submenus <5.3.1.0> a <5.3.3.0>,
etc.

El elemento del mend que esta seleccionado actualmente se puede
identificar mediante el nimero de menu y su simbolo en la pantalla.

Dentro de un nivel de menu se pueden seleccionar nimeros de menu
girando el botdn rojo secuencialmente.

INDICACION
Si el botén rojo permanece 30 segundos en una posicién cualquiera
sin accionarse, la pantalla vuelve a la pagina de estado.
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Elemento de menii “Nivel inferior”

”

Elemento de ment “Informacion”

Elemento de menti “Nivel superior”

Elemento de mend “Seleccion/

ajuste”

8.5.3 Pagina de fallos de la pantalla

II

Fig. 25: Pdgina de fallos
(estado en caso de fallo)

8.5.4 Grupos de ment

Menui basico

Menu info

EL2S

T

Espariol

Cada nivel de menu puede contener cuatro tipos diferentes de ele-
mentos:

El elemento de menu “Nivel inferior” se identifica en la pantalla con
este simbolo (flecha en la indicacién de la unidad). Si esta seleccio-
nado un elemento de ment “Nivel inferior”, pulsando el botén rojo se
pasa al siguiente nivel inferior. En la pantalla, el nuevo nivel aparece
indicado por el nimero de mend que, tras el cambio, aumenta una
cifra, p. €j. al pasar del menu <4.1.0.0> al ment <4.1.1.0>.

El elemento de menu “Informacion” se identifica en la pantalla con
este simbolo (simbolo estdndar “bloqueo de acceso”). Cuando esta
seleccionado un elemento “Informacién”, al pulsar el botdn rojo no se
activa nada. Seleccionando un elemento del tipo “Informacién”, apa-
recen los ajustes o valores de medicion actuales que no pueden ser
modificados por el usuario.

El elemento de menu “Nivel superior” se identifica en la pantalla con
este simbolo (flecha enlaindicacion del simbolo). Si estd seleccionado
un elemento de mend “Nivel superior”, pulsando brevemente el botén
rojo se pasa al siguiente nivel superior. En la pantalla aparece el
nimero del nuevo nivel de mend. P. ej. al volver del nivel de menu

<4.1.5.0>, el nimero de menu cambia a <4.1.0.0>.

INDICACION

Si se mantiene pulsado el botdn rojo durante 2 segundos cuando esta
seleccionado un elemento de mend “Nivel superior”, se vuelve ala
pantalla con la indicacion del estado.

El elemento de menti “Seleccién/ajuste” no presenta ninguna identi-
ficacion especial en la pantalla. Sin embargo, en los gréficos de estas
instrucciones se indica con este simbolo.

Si estd seleccionado un elemento de menti “Seleccién/ajuste”, pul-
sando el botdn rojo se pasa al modo edicién. En el modo edicion, el
valor que se puede modificar girando el botén rojo parpadea.

En algunos menus, tras pulsar el boton rojo, el simbolo “OK” aparece
brevemente para confirmar la introduccion del dato.

Si se produce un fallo, en la pantalla aparece la pagina de fallos, en
lugar de la pagina de estado. La indicacién del valor se compone de la
letra “E”, un puntoy el cédigo de fallo formado por tres cifras (Fig. 25).

En los mends principales <1.0.0.0>, <2.0.0.0> y <3.0.0.0> aparecen
indicados los ajustes basicos que, si fuese necesario, hay que modifi-
car también durante el funcionamiento regular de la bomba.

El menu principal <4.0.0.0> y sus subelementos muestran datos de
medicion, datos sobre el equipo y sobre el funcionamiento y los esta-
dos actuales.
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Menti servicio

Menti confirmacion de fallo

Menu bloqueo de acceso

8.6 Instrucciones de funcionamiento

8.6.1 Ajuste del valor de consigna

©)
— 1000

402200

S O
%, ® 1800

RPM

Fig. 26: Introduccion del valor de consigna
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El menu principal <5.0.0.0> y sus subelementos ofrecen acceso a
ajustes basicos del sistema para la puesta en marcha. Si el modo ser-
vicio estd desactivado, los subelementos se encuentran en un modo
protegido contra escritura.

jAtencion a posibles dafios materiales!

Las modificaciones inadecuadas de los ajustes pueden causar fallos
en el funcionamiento de la bomba y como consecuencia dafios
materiales en la bomba o en la instalacion.

Los ajustes en el modo servicio han de ser realizados sélo para la
puesta en marcha y exclusivamente por personal especializado.

En caso de fallo, aparece la pagina de fallos en lugar de la pagina de
estado. Si partiendo de esta posicion se pulsa el botén rojo, se llega al
menu confirmacién de fallo (ndmero de menu <6.0.0.0>). Los avisos
de averia se pueden confirmar una vez transcurrido el tiempo de
espera.

jAtencion a posibles dafios materiales!

Los fallos que son confirmados sin que se haya eliminado su causa
podrian provocar averias recurrentes y dafios materiales en la
bomba o en la instalacion.

Confirmar el fallo una vez que se ha eliminado su causa.
Sélo personal especializado puede eliminar la averia.
En caso de duda, consultar al fabricante.

Para obtener mas informacion, véanse las tablas de fallos del
capitulo 11 “Averias, causas y solucion” en la pagina 40.

El menu principal <7.0.0.0> aparece cuando el conmutador DIP 2 esta
en la posicion ON. No se puede acceder a él mediante la navegacion
normal.

En el menu “Bloqueo de acceso” se puede activar o desactivar el blo-
queo de acceso girando el botdn rojo. Para confirmar la modificacion,
hay que pulsar el mismo botdn.

En la pdgina de estado de la pantalla se puede ajustar el valor de con-
signa de la siguiente forma (Fig. 26):

Girar el botdn rojo.

La indicacion de la pantalla cambia al nimero de ment <1.0.0.0>.
El valor de consigna comienza a parpadear y aumenta o disminuye si
se sigue girando el boton.

Para confirmar el cambio, pulsar el botdn rojo.

Se acepta el nuevo valor de consignay la pantalla vuelve a la pagina de
estado.
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8.6.2 Cambiar al modo menti

Fig. 28: Modo mendi servicio
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Fig. 29: Modo menu caso de fallo

8.6.3 Navegar
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Fig. 30: Ejemplo de navegacion
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Espariol

Para cambiar al modo menu proceder como se indica a continuacion:

Cuando en la pantalla aparezca la pagina de estado, pulsar el botdn
rojo durante 2 segundos (excepto en caso de fallo).

Comportamiento estandar:
la pantalla cambia al modo menu. Aparece el nimero de menu
<2.0.0.0> (Fig. 27).

Modo servicio:
Cuando se activa el modo servicio con el conmutador DIP 1 aparece
primero el ndmero de mend <5.0.0.0> (Fig. 28).

Caso de fallo:
En caso de fallo aparece el nimero de mend <6.0.0.0> (Fig. 29).

Cambiar al modo mend (véase 8.6.2 “Cambiar al modo men(” en la
pagina 25).

Efectuar la navegacion general en el menu de la siguiente forma
(ejemplo, véase Fig. 30):

Durante la navegacion, el nimero de menu parpadea.

Para seleccionar el elemento de mend, girar el botdn rojo.

El nimero de mend aumenta o disminuye. En caso necesario, aparece
el simbolo del elemento de menuy el valor real o el valor de consigna.
Siaparece la flecha hacia abajo del “Nivel inferior”, pulsar el botén rojo
para pasar al siguiente nivel de menu inferior. En la pantalla se indica
el nuevo nivel mediante el nimero de mend, p. ej. al cambiar de
<4.4.0.0> a <4.4.1.0>.

Aparece el simbolo del elemento de menu y/o el valor actual (valor
real, valor de consigna o seleccién).

Para volver al siguiente nivel de menu superior, seleccionar el ele-
mento “Nivel superior” y pulsar el botén rojo.

En la pantalla se indica el nuevo nivel mediante el nimero de mend,
p. ej. al cambiar de <4.4.1.0> a <4.4.0.0>.

INDICACION

Si se mantiene pulsado el botdn rojo durante 2 segundos cuando esta
seleccionado un elemento de menu “Nivel superior”, se vuelve a la
pdgina de estado.
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8.6.4 Modificar seleccidén/ajustes
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Fig. 31: Ajuste y regreso al elemento de

menu “Seleccidén/ajustes”
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Fig. 32: Ajuste y regreso a la pdgina de

estado

8.6.5 Solicitar informacion
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Fig. 33: Solicitud de informacion
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Para cambiar un valor de consigna o un ajuste, proceder de la siguiente
manera (ejemplo, véase Fig. 31):

.

Navegar hasta el elemento de menu “Seleccidén/ajuste” deseado.
Aparecen el valor actual o el estado del ajuste y su simbolo.

Pulsar el botdn rojo. El valor de consigna o el simbolo del ajuste par-
padea.

Girar el botdn rojo hasta que aparezca el valor de consigna o el ajuste
deseado. Para obtener una explicacion de los ajustes representados
por simbolos, véase la tabla del capitulo 8.7 “Referencia de elementos
de menu” en la pagina 28.

Volver a pulsar el botdn rojo.

Asi se confirma el valor de consigna o el ajuste seleccionado y el valor
o el simbolo dejan de parpadear. En la pantalla vuelve a aparecer el
modo menu con el nimero de menu no modificado. El nimero de
menu parpadea.

INDICACION

Tras la modificacién de los valores en <1.0.0.0>, <2.0.0.0> y
<3.0.0.0>, <5.7.7.0> y <6.0.0.0>, la indicacion regresa a la pagina
de estado (Fig. 32).

En los elementos de menu del tipo “Informacion” no se pueden reali-
zar modificaciones. En la pantalla aparecen indicados con el simbolo
estandar “Bloqueo de acceso”. Para ver los ajustes actuales, proceder
de la siguiente forma:

Navegar hasta el elemento del ment “Informacion” deseado
(en el ejemplo <4.1.1.0>).

Aparecen el valor actual o el estado del ajuste y su simbolo.
Pulsar el botdn rojo no tiene ningun efecto.

Girando el botdn rojo se accede a elementos de menu del tipo “Infor-
macién” del subment actual (véase Fig. 33). Para obtener una expli-
cacion de los ajustes representados por simbolos, véase la tabla del
capitulo 8.7 “Referencia de elementos de menu” en la pagina 28.
Girar el botdn rojo hasta que aparezca el elemento de mend “Nivel
superior”.

Pulsar el botdn rojo.

La pantalla regresa al siguiente nivel de menu superior
(aqui <4.1.0.0>).
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8.6.6 Activar/desactivar el modo servicio

8.6.7 Activar/desactivar bloqueo
de acceso

Espariol

En el modo servicio se pueden efectuar ajustes adicionales. Para acti-
var o desactivar el modo, proceder como se indica a continuacion.

jAtencion a posibles dafios materiales!

Las modificaciones inadecuadas de los ajustes pueden causar fallos
en el funcionamiento de labomba y como consecuencia daiios
materiales en la bomba o en la instalaci6n.

Los ajustes en el modo servicio han de ser realizados sélo para la
puesta en marcha y exclusivamente por personal especializado.

Poner el conmutador DIP 1 en la posicion 'ON".

Asi se activa el modo servicio. En la pagina de estado parpadea este
simbolo.

Los subelementos del menu 5.0.0.0 conmutan del tipo de elemento
“Informacién” al tipo “Seleccién/ajuste” y desaparece el simbolo
estandar “Bloqueo de acceso” (véase simbolo) para los elementos
correspondientes (excepcién: <5.3.1.0>).

Ahora es posible editar los valores y ajustes de estos elementos.

Para evitar modificaciones no autorizadas de los ajustes de la bomba,
se puede activar el bloqueo de todas las funciones.

En la pagina de estado aparece el simbolo estandar “Bloqueo de
acceso” para indicar que el bloqueo de acceso estd activado.

Para activar o desactivar el bloqueo, siga los pasos que se indican
a continuacion:

Poner el conmutador DIP 2 en la posicion 'ON'".
Aparece el ment <7.0.0.0>.
Girar el botdn rojo para activar o desactivar el bloqueo.

Enlaindicacién del simbolo aparecen estos simbolos para representar
el estado actual del bloqueo.

Para confirmar el cambio, pulsar el botén rojo.

Se acepta el nuevo valor de consignay la pantalla vuelve a la pagina de
estado.

Bloqueo activado

No es posible realizar modificaciones de los valores de consigna o de
los ajustes. Sin embargo, sigue habiendo acceso de lectura a todos los
elementos de mend.

Bloqueo desactivado

Es posible editar los elementos del mend basico (elementos de menu
<1.0.0.0>, <2.0.0.0>y <3.0.0.0>).

INDICACION
Para poder editar los subelementos del ment <5.0.0.0>, también
tiene que estar activado el modo servicio.

Volver a poner el conmutador DIP 2 en la posicion 'OFF".

La pantalla vuelve a mostrar la pagina de estado.

INDICACION
Aunque el bloqueo de acceso esté activado, los fallos se pueden con-
firmar una vez transcurrido el tiempo de espera.
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8.7 Referencia de elementos de menii

Denominacidn

Valor de consigna

Tipo

Simbolo Valores/explicaciones

La siguiente tabla ofrece una vista general de los elementos disponi-
bles de todos los niveles de menu. El nimero de menu y el tipo de ele-
mento se indican por separado y se explica la funcién del elemento.
Dado el caso, hay indicaciones sobre las opciones de ajuste de cada
elemento.

INDICACION
Bajo determinadas condiciones, hay elementos que no se muestran,
por lo que se pasan por alto durante la navegacion por el menu.

Si por ejemplo el ajuste externo del valor de consigna del nimero de
menU <5.4.1.0> estd en “OFF”, el nimero de mend <5.4.2.0> no apa-
rece. Sélo si el nimero de menu <5.4.1.0> esta en “ON”, es visible el
nimero de menu <5.4.2.0>.

En la dltima columna de la tabla se indica la condicién necesaria para
ocultar un elemento de mend.

Condiciones para
la indicaci6n

Ajuste/indicacién del valor de
* consigna
(mds informacién en el capitulo
8.6.1 “Ajuste del valor de con-
signa” en la pdgina 24).
2.0.0.0 Modo de regula- Ajuste/indicacion del modo de
cion * regulacién
(mds informacion en el capitulo
6.2 “Modos de regulaciéon” en la
pdagina 9y 9.4 “Ajuste del modo
de regulacién” en la pagina 36).
Regulacion constante de la velo-
H\l, cidad
_ Regulacion constante Ap-c
Regulacion variable Ap-v
-
_ Control PID
“a
3.0.0.0 Bomba on/off ON
* Bomba conectada
OFF
Bomba desconectada
4.0.0.0 Informacion @ Mends info
4.1.0.0 Valores reales Indicacion de los valores reales
actuales
4.1.1.0 Sensor del valor Dependiendo del modo de regu- En el modo manual no se
real (In1) @ lacién actual. muestra.
Ap-c, Ap-v: valor H en m.c.a.
Control PID: valor en %
4.1.2.0 Frecuencia de con- nr  HIGH La frecuencia de conmuta-
mutacién @ Fw";,l" Frecuencia de conmutacién ele- cion sélo puede modificarse
vada a través de CAN-Bus
(ajuste de fabrica) o IR-PDA.
[Hlﬁ LOW
F,__',"r'q" Frecuencia de conmutacidn baja
4.1.3.0 Potencia Potencia absorbida actual P; en

@ @ vatios
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4.2.0.0

Denominacion

Datos de funciona-

Tipo

Espariol

Indicacion de los datos de fun-

miento I'Iﬂn cionamiento
4.2.1.0 Horas de servicio @ U Suma de las horas activas de ser-
(E] vicio de la bomba
(con lainterfaz de infrarrojos se
puede retrasar el contador).
4.2.2.0 Consumo Consumo de energia
@ nﬂﬂ en kWh/MWh
4.2.3.0 Cuenta atrds de W& Tiempo en h hasta la préoxima Sélo se muestra con DP-MA
la alternancia @ Lij alternancia de bombas (conside- vy alternancia interna de
de bombas rando 0,1 h como unidad) bombas. Ajustable en el
menu servicio <5.1.3.0>
4.2.4.0 Tiempo restante Tiempo hasta la proximo activa-
hasta activacion @ @JL cion del sistema de antibloqueo
del sistema de (transcurridas 24 h de desco-
antibloqueo nexion de una bomba, p. €j.
mediante Ext. Off, la bomba se
pone en marcha automatica-
mente y funciona durante
5 segundos).
4.2.5.0 Contador de Numero de procesos de
conexiones de @ 425 conexion de la tension de ali-
lared ) mentacion (se cuenta cada esta-
blecimiento de tensién de
alimentacion después de una
interrupcion).
4.2.6.0 Contador de acti- @JL Numero de activaciones del sis-
vaciones del sis- @ 123 tema de antibloqueo
tema de anti-
bloqueo
4.3.0.0 Estados oM
; = OFF
e 1Y
4.3.1.0 Bomba principal En laindicacion del valor se Sélo se muestra con DP-MA.
@ |E"'-. muestra la identidad de la
bomba principal regular de
forma estatica.
En laindicacion de la unidad se
muestra la identidad de la
bomba principal temporal de
forma estatica.
4.3.2.0 SSM ON

Estado del relé SSM si hay indi-
cacion de averia.

OFF
Estado del relé SSM si no hay
indicacion de averia.
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Denominacion Tipo Simbolo Valores/explicaciones Condiciones para

la indicacion

4.3.3.0 SBM ON
@ Estado del relé SBM si hay un

aviso de disposicion, de funcio-
namiento o de conexidn de red.
OFF
Estado del relé SBM si no hay
ningun aviso de disposicion,
funcionamiento ni conexion de
red.

SBM
P

Indicacién de funcionamiento

L  SBM
2 Indicacién de disposicién

_::3”1 SBM

Indicacién de conexién de red

Senal de la entrada “Ext. off”

:$‘

4.3.4.0 Ext. off @

-

a
Sn

k-

(=]
S
=
m
-

OPEN
La bomba estd desconectada.

W

(=]
=1

-

a
Sm
=
un
-

SHUT
La bomba puede funcionar.

W

OF
HA
_..
I:IFF:'}
HA/SL
4.3.5.0 Tipo de protocolo PLR Se muestra sélo si BMS esta
BMS @ {ﬁ} Protocolo activado.
LON Se muestra sélo si BMS esta
":::::" Sistema de bus de campo activado.
CAN Se muestra sélo si BMS esta
_:_.::::} Sistema de bus de campo activado.
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Denominacion

Simbolo Valores/explicaciones

Espariol

Condiciones para
la indicaci6n

=

Gateway
Protocolo

Se muestra solo si BMS esta
activado.

4.4.0.0 Datos del equipo 1T Muestra los datos del equipo.
; 12345
4.4.1.0 Nombre de la i Ejemplo: IP-E 40/160-4/2 En la pantalla sélo se visua-
bomba @ jagys  (indicacién en texto mévil) liza el tipo basico de bomba;
las denominaciones de
variantes no se visualizan.
4.4.2.0 Version de soft- mnm Muestra la version del software
ware controlador @ jagys  del controlador del usuario.
de usuario
4.4.3.0 Version de soft- mnm Muestra la version del software
ware controlador @] jagys  del controlador del motor.
del motor
5.0.0.0 Servicio Mends servicio
5.1.0.0 Bombas mdltiples g= Bomba doble Sélo se muestra si DP estd
; @ activado (incl. submenus).
5.1.1.0 Modo de funciona- Funcionamiento principal/ Solo se muestra con DP-MA.
miento s | reserva
Funcionamiento en paralelo Sélo se muestra con DP-MA.
5.1.2.0 Ajuste MA/SL MA Reajuste manual de modo Sélo se muestra con DP-MA.
s S bomba principal a bomba
dependiente.
5.1.3.0 Alternancia de il Sélo se muestra con DP-MA.
bombas ;
5.1.3.1 Alternanciamanual E Efectda la alternancia de bom-  Sélo se muestra con DP-MA.
de bombas x ot bas independientemente de la
cuenta atras.
5.1.3.2 Interna/externa + @& Alternanciainterna de bombas  Sélo se muestra con DP-MA.
Y
_E} Alternancia externa de bombas  Sélo se muestra con DP-MA;
e véase Borne “AUX”
5.1.3.3 Interna: intervalo s Ajustable entre 8hy 36h en eta- Se muestra si la alternancia
de tiempo x [’E] pas de 4h. interna de bombas esta acti-
vada.
5.1.4.0 Bomba desblo- " Bomba desbloqueada
dafbloqueada T El
queada/bloqueada -
" Bomba bloqueada
5.1.5.0 SSM + {‘:__4'. Indicacion individual de averia Sélo se muestra con DP-MA.
~ | HA
{‘:__4'. Indicacion general de averia Sélo se muestra con DP-MA.
HA/5L
5.1.6.0 SBM {:\# Indicacion individual de disposi- Soélo se muestra con DP-MA
s HR 2 cion y funcién disposicién/fun-
cionamiento SBM.
{:\# Indicacion individual de funcio- ~ Sélo se muestra con DP-MA.
HR T namiento.
{‘:__4 Indicacion general de disposi- Sélo se muestra con DP-MA.
1 L
hResL  <O"
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Denominacion

Simbolo Valores/explicaciones

Condiciones para
la indicaci6n

Indicacién general de funciona-
miento

S6lo se muestra con DP-MA.

HA/SL
5.1.7.0 Externo off _i,:} Externo off individual S6lo se muestra con DP-MA.
t DFF
_i,:} Externo off general Solo se muestra con DP-MA.
OFF
HA/SL
5.2.0.0 Edificio inteligente Ajustes para la Gestién Técnica  Incl. todos los submends,
{ﬁ} Centralizada (edificio inteli- s6lo se muestra cuando la
gente) funcidn de edificio inteli-
gente esta activada.
5.2.1.0 LON Wink/Servicio = La funcién Wink permite identi- Sdlo se muestra con funcio-
* ficar un equipo en la red LON. namiento LON.
Confirmando, se efectta un
“Wink”.
5.2.2.0 Funcionamiento L Funcionamiento local edificio
local/remoto * T2 inteligente
LY Funcionamiento remoto edificio
T inteligente
5.3.0.0 In1 (entrada de Ajustes para la entrada No se muestra en modo
sensor) ; T@ de sensor 1 manual (incl. todos los sub-
menus)
5.3.1.0 In1 (margen de Indicacion del margen de valores No se muestra con
valores del sensor) @ T@ del sensor 1 Control PID.
5.3.2.0 In1 (campo de Ajuste del campo de valores
valores) * T@ Posibles valores: 0...10 V/
2..10 V/0...20 mA/4...20 mA
5.4.0.0 In2 Ajustes para la entrada externa
l E_\/E> del valor de consigna 2
5.4.1.0 In2 activada/ ON
desactivada * E_\/E> Entrada externa del valor de
consigna 2 activada
OFF
?@7’ Entrada externa del valor de
consigna 2 desactivada
5.4.2.0 In2 (campo de Ajuste del campo de valores No se muestra cuando
valores) * E_ﬁ} Posibles valores: 0...10 V/ In2 = desactivada.
2..10V/0...20 mA/4...20 mA
5.5.0.0 Parametro PID Ajustes para Control PID Sélo se muestra si el Control
v F | [] PID estd activado (incl. todos
los submenus)
5.5.1.0 Parametro P + F | [] Ajuste de la P?rte proporcional
- de la regulacion
5.5.2.0 Parametro | Ajuste de la parte integrante de
T F“[] la regulacién
5.5.3.0 Parametro D Ajuste de la parte diferenciadora
- / e laregulacion
+ PN denreguiacis
5.6.0.0 Fallo Ajustes para el comportamiento
; en caso de fallo
5.6.1.0 HV/AC + Modo de funcionamiento HV

“Calefaccion”

Modo de funcionamiento AC
“Refrigeracién/climatizacién”
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Denominacion

Simbolo Valores/explicaciones

Espariol

Condiciones para
la indicaci6n

(es posible realizar modificaciones)

5.6.2.0 Velocidad del LI Indicacion de la velocidad del
modo operativo @ RF"H modo operativo de emergencia
de emergencia
5.6.3.0 Tiempo de resta- |I Tiempo hasta la confirmacion
blecimiento auto- x "T:] automadtica de un fallo
matico ’
5.7.0.0 Ajustes especiales
1 0o
5.7.1.0 Orientacion de Orientacién de pantalla
pantalla x
@ Orientacion de pantalla
5.7.2.0 Correccion del Sila correccion del valor de pre- Sdélo se muestra con Ap-c.
valor de presion * sion esta activada, la divergencia
de la presion diferencial medida
en la sonda instalada de fabrica
en la brida de la bomba se toma
en consideracion y se corrige.
Correccion del valor de presion
OFF
Correccion del valor de presion
ON
5.7.6.0 Funcién SBM Ajuste para el comportamiento
* de las indicaciones
{:\# Indicacion de funcionamiento
' sBM
{':__;,, : Indicacion de disposicion SBM
i
"3’&_ Indicacion de conexidn de red
SBM
5.7.7.0 Ajuste de fabrica * OFF (ajuste estandar); al confir- No se muestra cuando
s _{_| mar, no se modifican los ajustes. el bloqueo de acceso esta
activado.
- ON . . No se muestra cuando )
j Al confirmar, los ajustes se el bloqueo de acceso estd
modifican volviendo al ajuste activado.
de fébrica.
jAtencion!
Se pierden todos los ajustes rea-
lizados manualmente.
6.0.0.0 Confirmacion de PESET  Para obtener mds informacion,  Se muestra sélo cuando se
fallo x véase el capitulo 11.3 “Confir-  produce un fallo.
mar fallos” en la pagina 42.
7.0.0.0 Blogueo de acceso + j‘\ Bloqueo de acceso desactivado

(mdsinformacién en 8.6.7 “Acti-
var/desactivar bloqueo
de acceso” en la pagina 27).

Bloqueo de acceso activado

(no es posible realizar modifica-
ciones)

(mas informacién en 8.6.7
“Activar/desactivar bloqueo

de acceso” en la pagina 27).
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9 Puesta en marcha

Preparacion

9.1 Llenado y purga

Fig. 34: Valvula de ventilacion

34

A

A

Antes de la puesta en marcha, la bombay el médulo deben estar ala
temperatura ambiente.

Llenary purgar la instalacion correctamente.

iATENCI()N! iPosibles dafios en la bomba!
La marcha en seco puede daiiar el cierre mecanico.

Asegurese de que la bomba no funciona en seco.

.

Para evitar ruidos y dafios por cavitacidn, garantizar una presion
minima de entrada en la boca de aspiracion de la bomba. Esta presion
minima de entrada depende de la situacién y del punto de funciona-
miento de la bombay debe definirse conforme a dichos criterios.

Elvalor NPSH de la bomba en su punto de funcionamiento y la presion
de vapor del fluido son pardmetros fundamentales para la definicion
de la presiéon minima de entrada.

Purgar las bombas soltando las vélvulas de ventilacién (Fig. 34,
pos. 1). La marcha en seco dafia el cierre mecanico de la bomba.
No purgue la sonda de presidn diferencial (riesgo de dafios).

iADVERTENCIA! jPeligro por liquidos extremadamente calientes

o frios bajo presi6n!

En funcidn de la temperatura del fluido y de la presion del sistema,
al abrir completamente el tornillo de purga puede producirse una
fuga del fluido, extremadamente caliente o frio, en estado liquido
o vaporoso o salir disparado a alta presion.

Abrir cuidadosamente el tornillo de purga.

Proteger la caja del médulo frente a posibles fugas de agua durante
la purga de aire.

iADVERTENCIA! jSi se toca la bomba, existe peligro de quemarse si
esta caliente o quedarse adherido si esta fria!

En funcién del estado de funcionamiento de la bomba o de la insta-
lacién (temperatura del fluido), la bomba puede alcanzar tempera-
turas muy altas o muy bajas.

« Manténgase alejado durante el funcionamiento.

« Antes de realizar cualquier trabajo en la bomba/instalacién, dejar
que se enfrie.

Utilizar siempre ropay guantes de proteccion.

iADVERTENCIA! jPeligro de lesiones!

Si la bomba/instalacién no se instala correctamente, existe peligro
de que el fluido salga disparado durante la puesta en marcha. Tam-
bién pueden desprenderse componentes de la misma.

Durante la puesta en marcha, mantenerse a distancia de la bomba.

Utilizar ropa y guantes de proteccion.

iPELIGRO! jPeligro de muerte!
La caida de la bomba o de componentes individuales puede causar
lesiones mortales.

« Durante la instalacion, asegurar los componentes de la bomba de
forma que no puedan caerse.
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9.2 Instalacién con bomba doble

g 5120

' A

Fig. 35: Ajustar la bomba principal

9.3  Ajuste de la potencia de la bomba

.

.

Espariol

INDICACION:
Enbombas DP-E, labomba que estéd alaizquierda segtn el sentido del
flujo ya viene ajustada de fabrica como bomba principal.

Durante la puesta en marcha inicial de un sistema de bomba doble o
de tuberia en Y no preconfigurado ambas bombas presentan los ajus-
tes de fabrica. Tras conectar el cable de comunicacién de la bomba
doble aparece el cédigo de fallo “E035”. Ambos accionamientos fun-
cionan a la velocidad del modo operativo de emergencia.

Tras confirmar la indicacidon de fallo, aparece el ment <5.1.2.0> y
“MA” (= Master, bomba principal) parpadea. Para confirmar “MA”, el
bloqueo de acceso debe estar desactivado y el modo servicio activado
(Fig. 35).

Ambas bombas estdn ajustadas a “Master” y en las pantallas de sus
modulos electrénicos parpadea “MA”.

Confirmar una de las dos bombas como bomba principal pulsando el
botdn rojo. En la pantalla de la bomba principal aparece el estado
“MA”. La sonda de presion diferencial se ha de conectar a labomba
principal.

Los puntos de medicién de la sonda de presion diferencial de labomba
principal deben estar en el tubo colector correspondiente en el lado de
aspiracion y de impulsién del sistema de bomba doble.

La otra bomba indica el estado “SL” (= Slave, bomba dependiente).

Cualquier otro ajuste de la bomba sélo podra realizarse a partir de
ahora a través de la bomba principal.

INDICACION:

Se puede iniciar el procedimiento con posterioridad manualmente
seleccionando el menu <5.1.2.0>.

(Para obtener informacidn sobre la navegacién en el mend servicio,
véase 8.6.3 “Navegar” en la pagina 25).

La instalacion esta ajustada a un punto de funcionamiento determi-
nado (punto de carga plena, demanda de potencia méxima calorifica
calculada). En la puesta en marcha inicial, se ha de ajustar la potencia
de la bomba (altura de impulsién) segin el punto de funcionamiento
de lainstalacion.

El ajuste de fabrica no se corresponde con la potencia de la bomba
necesaria para la instalacion. Esta potencia se calcula con ayuda del
diagrama de curvas caracteristicas del tipo de bomba seleccionado
(véase catdlogo/ficha técnica).

INDICACION:

El valor del caudal indicado en la pantalla del monitor IR/IR-PDA o
transmitido al edificio inteligente no debe emplearse para la regula-
cion de la bomba. Este valor sélo refleja la tendencia.

No todos los tipos de bomba emiten un valor de caudal.

JATENCION! iRiesgo de dafios materiales!
Un caudal insuficiente puede dafiar el cierre mecanico.
Se ha de garantizar que se alcanza el caudal volumétrico minimo
Qmin-Calculo de Q. ;:
Velocidad real

Qmin = 10% X Qmix bomba X L
Velocidad max.
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9.4 Ajuste del modo de regulacién

H

Hmax

®Hs

@ o ] >
Hmin

H

Hmax

®Hs

@ Hs }
Hrmin

Q
Fig. 36: Regulacion Ap-c/Dp-v
H
Nmax
Hs
Nmin \
Q

Fig. 37: Modo manual

36

@

Regulacién Ap-c/Ap-v:

Ajuste (Fig. 36) Ap-c Ap-v
Punto de fun-  Dibujar desde el punto  Dibujar desde el punto
cionamiento en de funcionamiento de funcionamiento
la curva caracte- hacia laizquierda. Leer hacia laizquierda. Leer
ristica max. elvalorde consignaHgy el valor de consigna Hg
ajustar labomba a este y ajustarlabombaa
valor. este valor.
Punto de fun-  Dibujar desde el punto  Ir sobre la curva carac-
cionamiento en de funcionamiento teristica de la regula-
el margen de hacia laizquierda. Leer  cidn hasta la curva
regulacion elvalorde consignaHgy caracteristica max. A
ajustar labomba a este continuacién horizon-
valor. talmente haciala
izquierda, leer el valor
de consigna Hg y ajustar
la bomba a este valor.
Margen de Hmin, Hmax Himin: Hmax
ajuste véase curvas caracteris- véase curvas caracte-
ticas risticas
(en catdlogo, (en catdlogo,
Select u online) Select u online)
INDICACION:

Alternativa: también es posible ajustar el modo manual (Fig. 37) o el
modo de funcionamiento PID.

Modo manual:

El modo de funcionamiento “Modo manual” desactiva el resto de
modos de regulacion. La velocidad de la bomba se mantiene en un
valor constante y se ajusta con el botdn giratorio.

El rango de velocidades depende del motor.

Control PID:

El regulador PID empleado en la bomba es un regulador PID estandar
taly como se describe en libros de técnica de regulacion. El regulador
compara el valor real medido con el valor de consigna predefinido e
intenta adaptar el valor real al valor de consigna con la mayor precision
posible. Si se emplean los sensores correspondientes, pueden reali-
zarse distintas regulaciones: de presion, de presion diferencial, de
temperatura o de caudal. Para la seleccion de un sensor obsérvense
los valores eléctricos de la tabla "Asignacion de los bornes de
conexion” en la pagina 19.

El comportamiento de regulacién puede optimizarse modificando los
pardmetros P, |y D. La parte proporcional refleja una intensificacion
lineal de la divergencia entre el valor real y el valor de consigna enla
salida del regulador. El signo que antecede la parte proporcional
determina el sentido de accion de la regulacion.

La parte integral del regulador realiza la integracion a través de la
divergencia de regulacion. Una divergencia constante se traduce en
un aumento lineal en la salida del regulador. De este modo se evita una
divergencia de regulacién continuada.

La parte diferencial del regulador reacciona directamente ante la
velocidad de modificacion de la divergencia de regulacién. De este
modo se influye en la velocidad de reaccion del sistema. De fabrica la
parte diferencial esta ajustada a cero, dado que es un valor apto para
muchas aplicaciones.
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10

Mantenimiento

Seguridad

Espariol

Los parametros s6lo deben modificarse poco a poco y los efectos
sobre el sistema deben vigilarse constantemente. La adaptacion de
los valores de los parametros sélo debe realizarla personal con la
debida cualificacién en materia de técnica de regulacion.

Partedela Ajuste Margen de ajuste  Tiempo
regulacion  de fabrica en pasos
P 0,5 -30,0 .. -2,0 0,1
-1,99 .. -0,01 0,01
0,00 .. 1,99 0,01
2,0 .. 30,0 0,1
| 0,5s 10 ms ... 990 ms 10 ms
1s ... 300s 1s
D 0s Oms ..990 ms 10 ms
(= desactivado) 1s .. 300s ls

El signo que antecede la parte P determina el sentido de accion de la
regulacion.

Control PID positivo (estandar):

Si el signo que antecede la parte P es positivo, en caso de no alcan-
zarse el valor de consigna, la regulacion reacciona aumentando la
velocidad de la bomba hasta que se alcance dicho valor.

Control PID negativo:

Si el signo que antecede la parte P es negativo, en caso de no alcanzar
el valor de consigna, la regulacién reacciona reduciendo la velocidad
de la bomba hasta que se alcance ese valor.

INDICACION:

Si se emplea una regulacién PID y la bomba sélo gira a la velocidad
minima o maxima sin reaccionar a modificaciones enlos valores de los
pardmetros, debera controlarse el sentido de accion del regulador.

Las tareas de mantenimiento y reparacion deben ser realizadas
exclusivamente por especialistas cualificados.

Se recomienda que el mantenimiento y la comprobacién de la bomba
sean realizados por el servicio técnico de Wilo.

iPELIGRO! jPeligro de muerte!

Durante la realizacién de tareas en los equipos eléctricos existe
peligro de muerte por electrocucién.

Los trabajos en aparatos eléctricos sélo deben ser realizados por
instaladores eléctricos autorizados por la empresa eléctrica local
suministradora.

Antes de efectuar cualquier trabajo en los aparatos eléctricos, hay
que desconectar la tensién e impedir una reconexién involuntaria
de los mismos.

No hurgar en las aberturas del médulo ni introducir objetos en ellas.

Tenga en cuenta las instrucciones de instalacion y funcionamiento
de la bomba, la regulacién de nivel y los accesorios especiales.
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10.1 Ventilacion

10.2 Trabajos de mantenimiento

10.2.1 Sustituir el cierre mecanico

Sustitucion

Fig. 38: Vdlvula de ventilacion

38

iPELIGRO! ;Peligro de muerte!

La falta de dispositivos de proteccion en la tapa del médulo o en la
zona del acoplamiento puede provocar la electrocucién y el con-
tacto con piezas en rotacion lesiones muy graves.

Tras los trabajos de mantenimiento deben volver a montarse los
dispositivos de proteccion que se habian desmontado, por ejemplo,
la tapa del médulo o de los acoplamientos.

iPELIGRO! ;Si se toca la bomba, existe peligro de quemarse si esta
caliente o quedarse pegado si esta fria!

En funcién del estado de funcionamiento de la bomba o de la insta-
lacién (temperatura del fluido), la bomba puede alcanzar tempera-
turas muy altas o muy bajas.

« Manténgase alejado durante el funcionamiento.

« En caso de temperatura y presion elevadas, dejar enfriar la bomba
antes de llevar a cabo cualquier trabajo en ella.

Utilizar siempre ropay guantes de proteccion.

La ventilacién de la carcasa del motor debe controlarse con regulari-
dad. En caso de suciedad debe volver a garantizarse la ventilacion para
que el motor y el médulo no se sobrecalienten.

iPELIGRO! jPeligro de muerte!
La caida de la bomba o de componentes individuales puede causar
lesiones mortales.

Durante la instalacién, asegurar los componentes de la bomba de
forma que no puedan caerse.

Durante el tiempo de rodaje se van a producir goteos de poca impor-
tancia. Sin embargo, se han de realizar controles visuales con cierta
regularidad. En caso de haber un escape facilmente reconocible, es
necesario sustituir las juntas.

Desmontaje:

Desconectar la instalacion y asegurarla de posibles conexiones invo-
luntarias.

Cerrar las vélvulas de cierre situadas delante y detrds de la bomba.

Desconectar los cables de alimentacidn eléctrica en caso de que sean
demasiado cortos para el desmontaje del accionamiento.

.

Despresurizar la bomba abriendo la valvula de ventilacion
(Fig. 38, pos. 1).

iPELIGRO! jRiesgo de quemaduras!
Debido a la elevada temperatura del fluido, existe peligro de que-
maduras.

 En caso de temperatura elevada del fluido, dejar enfriar antes de
comenzar cualquier trabajo.

+ Soltar los conductos de medicidn de la presion del sensor de presion
diferencial.

+ Sacar el motor con el rodete y el sellado del eje aflojando los tornillos
de brida (Fig. 5, pos. &) de la carcasa de la bomba.

« Sacar el anillo de seguridad (Fig. 5, pos. 1.12) del eje.
« Sacar el rodete (Fig. 5, pos. 1.11) del eje.
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Pares de apriete de los tornillos

10.2.2 Cambiar el accionamiento

Espariol

Sacar el anillo distanciador (Fig. 5, pos. 1.22) del eje.
Sacar el cierre mecanico (Fig. 5, pos. 1.21) del eje.

Sacar el anillo estdtico del cierre mecdnico de su asiento en la brida del
motor haciendo presion y limpiar las superficies de contacto.

Limpiar con cuidado la superficie de contacto del eje.

Montaje:

Colocar un nuevo anillo estatico.

Introducir un nuevo cierre mecanico (Fig. 5, pos. 1.21) en el eje.
Introducir el anillo distanciador (Fig. 5, pos. 1.22) en el eje.
Montar el rodete (Fig. 5, pos. 1.11) en el gje.

Introducir un nuevo anillo de seguridad (Fig. 5, pos. 1.12) en el eje de
bomba.

Poner una nueva junta térica (Fig. 5, pos. 1.13).

Introducir el motor con el rodete y el sellado del eje en la carcasa de la
bomba y fijar con los tornillos de brida (Fig. 5, pos. &).

Montar los conductos de medicion de la presion de la sonda de presion
diferencial.

Embornar el cable de alimentacién eléctrica.

Abrir las vélvulas de cierre situadas delante y detrds de la bomba.
Volver a conectar el fusible.

Tener en cuenta la medidas para la puesta en marcha (capitulo 9
"Puesta en marcha" en la pagina 34).

INDICACION:
Tener en cuenta el par de apriete prescrito para el tipo de rosca
correspondiente.

Conexi6n roscada Par de apriete  Indicaci6n de
Nm £ 10 % montaje

Carcasadela M6 10 Apretar simétrica-

bomba M10 35 mente y en cruz.

Motor

Bornes de

control 0,5

Bornes de

potencia 0.5

Abrazaderas

de cable 0,5

Cubierta 0,8

Los ruidos agudos producidos por los cojinetes y las vibraciones anor-
males se deben al desgaste de los cojinetes. En ese caso, es necesario
sustituir el cojinete o el motor. El cambio del accionamiento sélo debe
realizarlo el servicio técnico de Wilo.
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11 Averias, causas y solucion La subsanacién de averias debe correr a cargo exclusivamente de
personal cualificado. Tener en cuenta las indicaciones de seguridad
del apartado 10 Mantenimiento.

Sino se puede subsanar la averia de funcionamiento, contactar con
la empresa especializada local o con la delegacién o agente del ser-
vicio técnico mas préximo.

Indicaciones de averia Para consultar una averia, su causay la solucion, véase la representa-
cién del proceso “Indicacién de averias/advertencias” y las tablas
siguientes. En la primera columna de la tabla hay una lista con los
numeros de cddigo que aparecen en la pantalla en caso de averia.

® INDICACION:
Sila causa de la averia ya no existe, algunas averias se solucionan por
si mismas.

Leyenda Los siguientes tipos de fallo pueden presentar diferentes prioridades
(1 = baja prioridad; 6 = mdxima prioridad):

Tipo Explicacién Prioridad
de fallo

A Fallo definitivo

B en caso de 6 fallos, fallo definitivo

C Advertencia,

tras 5 minutos pasa a un fallo,
en caso de 6 fallos, fallo definitivo

D Como el tipo de fallo A, aunque el tipo A tiene 3
mayor prioridad que el tipo D.
E Modo operativo de emergencia: advertencia 2

con velocidad del modo operativo de emer-
gencia y SSM activado.

F Advertencia 1
11.1 Averias mecanicas
Averia Causa Solucién
La bomba no funciona o se detiene.  Sujetacables suelto Controlar todas las conexiones de cable.
Fusibles defectuosos. Comprobar los fusibles; sustituir los fusi-
bles defectuosos.
La bomba funciona con potencia Vdlvula de cierre de impulsion estran- Abrir lentamente la valvula de cierre.
reducida. gulada
Aire en la tuberia de aspiracion Eliminar las fugas de las bridas; purgar.
La bomba emite ruidos. Presion previa insuficiente Aumentar la presion previa, observar la

presion minima de la boca de aspiracion,
comprobar la compuerta y el filtro de
aspiracion y limpiar en caso necesario.

Los cojinetes del motor estan dafia-  Comprobacion de la bomba por parte del
dos. servicio técnico de Wilo y reparacion en
caso necesario.
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11.2 Tabla de fallos

Agrupacion  N@ Solucién Tipo
de fallo
HV AC
- 0 Sin fallo
Fallo de la E004 Baja tension Red sobrecargada Comprobar la instalacion eléc- C A
instalacion trica.
del sistema
E005 Sobretension Tension de red excesiva  Comprobar la instalacion eléc- C A
trica.
E006 Marcha de 2 fases Fase erronea Comprobar la instalacion eléc- C A
trica.
E007 Funcionamiento por  Elflujo accionalarueda  Comprobar ajustes; comprobar F F
generador de la bomba, generando el funcionamiento de la insta-
(paso en direccion del  corriente eléctrica. lacién.
flujo) ATENCION Un funcionamiento
prolongado puede provocar
dafios en el médulo.
Fallo de la E010 Bloqueo El eje estd bloqueado Sitranscurridos 10snoseha A A
bomba mecanicamente. eliminado el bloqueo, labomba
se desconecta.
Controlar que el eje gira con
facilidad.
Contactar con el servicio téc-
nico.
Fallo del E020 Sobretemperatura del Motor sobrecargado Dejarenfriar el motor, controlar B A
motor bobinado los ajustes, controlar/corregir
el punto de funcionamiento.
Ventilacién del motor Facilitar el acceso libre de aire.
limitada
Temperatura del agua Reducir la temperatura del
demasiado alta agua.
E021 Sobrecarga del motor Punto de funcionamiento Comprobar/corregir el punto B A
fuera del diagrama carac- de funcionamiento.
teristico
Depdsitos en labomba  Contactar con el servicio téc-
nico.
E023 Cortocircuito/con- Motor o médulo defec-  Contactar con el servicio téc- A A
tacto a tierra tuoso nico.
E025 Fallo de contacto El moédulo no dispone de  Contactar con el servicio téc- A A
ningun contacto con el nico.
motor.
Bobinado interrum- Motor defectuoso. Contactar con el servicio téc-
pido nico.
E026 Contacto de protec-  Motor defectuoso. Contactar con el servicio téc- B A
cion de bobinado o nico.
PTC interrumpidos
Fallo del E030 Sobretemperatura del Ventilacion del disipador  Facilitar el acceso libre de aire. B A
médulo médulo del médulo limitada
E031 Sobretemperatura Latemperaturaambiente Mejorar laventilacién delasala. B A
Hybrid/parte de es demasiado alta.
potencia
E032 Baja tension del cir- Fluctuaciones de tension Comprobar la instalacion eléc- F D
cuito intermedio en lared eléctrica trica.
E033 Sobretension del cir-  Fluctuaciones de tension Comprobar la instalacion eléc- F D
cuito intermedio en lared eléctrica trica.
E035 DP/MP: disponiblela  disponible lamismaiden- Volver a asignarla bomba prin- E E
mismaidentidad varias tidad varias veces cipaly/olabombadependiente
veces (véase Cap. 9.2 enlapdgina 35)
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Agrupacion

Fallo de

Tiempo excedido de

Solucion Tipo

de fallo
HV AC

Controlar la conexion de cable

Comunicacion de bus

comunica- comunicacién BMS interrumpida o tiempo con la Gestién Técnica Centra-
cién excedido lizada
Rotura de cable
E051 Combinacién DP/MP Bombas diferentes Contactar con el serviciotéc- F F
no autorizada nico.
E052 Comunicacién DP/MP  Cable comunicacién MP  Controlar el cable y las E E
tiempo excedido defectuoso conexiones de cable.
Fallo elec- E070 Fallointerno de comu- Fallo electronico interno  Contactar con el servicio téc- A A
trénico nicacién (SPI) nico.
EO71 Fallo EEPROM Fallo electrénico interno  Contactar con el servicio téc- A A
nico.
E072 Parte de potencia/ Fallo electrénico interno  Contactar con el servicio téc- A A
convertidor de fre- nico.
cuencia
E075 Relé de cargadefec-  Fallo electrénico interno  Contactar con el servicio téc- A A
tuoso nico.
E076 Transformadorinterno Fallo electronicointerno  Contactar con el servicio téc- A A
de corriente defec- nico.
tuoso
E077 Tensién de funciona- Sensor defectuoso o mal Controlar la conexion de la A A
miento 24 V para sen- conectado sonda de presion diferencial
sor defectuosa
E096 Byte deinformacion  Fallo electrénico interno  Contactar con el servicio téc- A A
sin fijar nico.
E097 Falta el registro de Fallo electrénico interno  Contactar con el servicio téc- A A
datos Flexpump nico.
E098 Elregistro de datos Fallo electrénico interno  Contactar con el servicio téc- A A
Flexpump no es valido nico.
Analisis E099 Tipo de bomba Se han combinado distin- Contactar con el servicio téc- A A
combinato- tos tipos de bomba. nico.

rio no autori-
zado

Confirmar fallos

General

RESET

6000

5
RESET

000
1
0

1/1 S

Fig. 39: Navegacion en caso de fallo

Sise produce un fallo, aparece la pagina de fallos en lugar de la pagina
de estado.

En este caso, se puede navegar de la manera siguiente (Fig. 39):

Para cambiar al modo men, pulsar el botén rojo.
Aparece el nimero de menu <6.0.0.0> parpadeando.

Girando el botdn rojo, se puede navegar por el mend.

Pulsar el botdn rojo.

Aparece el nimero de menu <6.0.0.0> estdtico.

Enlaindicacién de la unidad se visualiza “x/y”, siendo (x) la frecuencia
actual e (y) la frecuencia méxima del fallo.

Mientras no se pueda confirmar el fallo, si se vuelve a pulsar el botén
rojo se vuelve al modo menu.

INDICACION:
Si transcurren 30 segundos, se vuelve a la pagina de estadoo ala
pagina de fallo.

INDICACION:

Cada numero de fallo tiene su propio contador de fallos, que cuentala
frecuencia del fallo dentro de las Ultimas 24 h'y que se vuelve a poner
a cero tras confirmar manualmente el fallo, tras 24 h de funciona-
miento sin fallos o si se vuelve a conectar la bomba.
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Fig. 41: Tipo de fallo D, esquema
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©

5000
RESET

1/1

Fig. 42: Confirmar tipo de fallo A o D
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Tipo de fallo A (Fig. 40):

Paso/ Contenido

consultadel

programa

1 + Aparece el cédigo de fallo
» Motor off

» LED rojo ON

+ Se activa SSM

+ Aumenta el contador de fallos

¢>1 minuto?

¢Fallo confirmado?

Final; continda el funcionamiento de regulacion
Si

No

@@FWN

Tipo de fallo D (Fig. 41):
Paso/ Contenido
consultadel

programa

+ Aparece el cédigo de fallo
+ Motor off

» LED rojo ON

+ Se activa SSM

+ Aumenta el contador de fallos

¢Nueva averia del tipo “A”?

¢>1 minuto?

¢Fallo confirmado?

¢Nueva averia del tipo “A”?

Derivacion al tipo de fallo “A”

Final; continta el funcionamiento de regulacion
Si

No

@@W\IO\WJ—‘WN

Si se produce un fallo del tipo A o D, para confirmarlo proceder como
se indica a continuacion (Fig. 42):

Para cambiar al modo mend, pulsar el botén rojo.

Aparece el nimero de ment <6.0.0.0> parpadeando.

Volver a pulsar el botén rojo.

Aparece el numero de menu <6.0.0.0> estético.

Se muestra el tiempo que queda para poder confirmar el fallo.
Esperar el tiempo restante.

En el tipo de fallo Ay D el tiempo que queda hasta la confirmacion
manual es siempre 60 segundos.

Volver a pulsar el botén rojo.

Se confirma el fallo y aparece la pagina de estado.
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11.3.2 Tipo de fallo B

44

Fig. 43: Tipo de fallo B, esquema

FrecuenciaX <Y

vesgr 5000
6000
RESET
15 O —
3/6 S —’.

Fig. 44: Confirmar el tipo de fallo B (X < Y)

FrecuenciaX=Y

!EI:ET 6080

6000

!EI:ET 3:_
6/6

niZD

6000

L1 e

Fig. 45: Confirmar el tipo de fallo B (X=Y)

RESET

G- ©

©

©

G-

Tipo de fallo B (Fig. 43):

EA Contenido

consultadel

programa

1 + Aparece el cédigo de fallo
» Motor off

» LED rojo ON

+ Aumenta el contador de fallos

¢Contador de fallos > 5?

+ Se activa SSM

¢> 5 minutos?

¢> 5 minutos?

¢Fallo confirmado?

Final; continda el funcionamiento de regulacion
Fallo E021 > 1 minuto

Si

No

@ @LDW\IGU‘I-PWN

Si se produce un fallo del tipo B, para confirmarlo proceder como se
indica a continuacion:

Para cambiar al modo men, pulsar el botdn rojo.
Aparece el nimero de ment <6.0.0.0> parpadeando.
Volver a pulsar el botdn rojo.

Aparece el nimero de menu <6.0.0.0> estdtico.

Enlaindicacién de la unidad se visualiza “x/y”, siendo (x) la frecuencia
actual e (y) la frecuencia maxima del fallo.

Si la frecuencia actual del fallo es menor que la frecuencia maxima
(Fig. 44):
Esperar el tiempo de restablecimiento automatico.

En laindicacion del valor aparece el tiempo restante en segundos
hasta el restablecimiento automatico del fallo.

Una vez transcurrido el tiempo de restablecimiento automatico, el
fallo se confirma automaticamente y se pasa a la pagina de estado.

INDICACION:
El tiempo de restablecimiento automdtico se puede ajustar en el
nimero de mend <5.6.3.0> (margen temporal: de 10 a 300 s).

Si la frecuencia actual del fallo es igual que la frecuencia maxima
(Fig. 45):

Esperar el tiempo restante.

El tiempo hasta la confirmacién manual es siempre de 300 segundos.

En laindicacion del valor aparece el tiempo restante en segundos
hasta el restablecimiento manual.

Volver a pulsar el botdn rojo.

Se confirma el fallo y aparece la pagina de estado.
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Fig. 46: Tipo de fallo C, esquema
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Fig. 47: Confirmar el tipo de fallo C
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Tipo de fallo C (Fig. 46):

Paso/ Contenido

consultadel

programa

1 + Aparece el cédigo de fallo
» Motor off

» LED rojo ON

¢ Criterio del fallo cumplido?

¢> 5 minutos?

+ Aumenta el contador de fallos

¢Contador de fallos >5 ?

+ Se activa SSM

¢Fallo confirmado?

Final; continda el funcionamiento de regulacion
Si

® @mN@WFWN

No

Si se produce un fallo del tipo C, para confirmarlo proceder como se
indica a continuacion (Fig. 47):

Para cambiar al modo mend, pulsar el botdn rojo.

Aparece el nimero de ment <6.0.0.0> parpadeando.

Volver a pulsar el botén rojo.

Aparece el nimero de menu <6.0.0.0> estatico.

En laindicacion del valor aparece “- - -".

Enlaindicacién de la unidad se visualiza “x/y”, siendo (x) la frecuencia
actual e (y) la frecuencia maxima del fallo.

Transcurridos 300 segundos, la frecuencia actual aumenta un punto.
INDICACION:

Eliminando su causa, el fallo se confirma automaticamente.

Esperar el tiempo restante.

Si la frecuencia actual (x) es igual que la frecuencia méxima del fallo
(y), éste puede confirmarse manualmente.

Volver a pulsar el botén rojo.

Se confirma el fallo y aparece la pagina de estado.
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11.3.4 TipodefalloEoF

Tipo de fallo E (Fig. 48):
Paso/ Contenido
consultadel

programa

1 + Aparece el cédigo de fallo

+ La bomba pasa al modo operativo de emergencia
2 + Aumenta el contador de fallos
3 ¢Matriz de fallos AC o HV?
4 + Se activa SSM
5 ¢Criterio del fallo cumplido?
6
7
8

¢Fallo confirmado?
¢Matriz de fallos HV y > 30 minutos?
+ Se activa SSM

9a Final; continda el funcionamiento de regulacién
(bomba doble)
9b Final; continta el funcionamiento de regulacién

(bomba simple)
Q) Si
@ No

(52) (%)
Fig. 48: Tipo de fallo E, esquema
Tipo de fallo F (Fig. 49):

Paso/ Contenido
consultadel

programa

+ Aparece el cddigo de fallo

+ Aumenta el contador de fallos

¢Criterio del fallo cumplido?

¢Fallo confirmado?

Final; continda el funcionamiento de regulacion
Si

()
No

(:) (:) uviiF WNH

Fig. 49: Tipo de fallo F, esquema

Si se produce un fallo del tipo E o F, para confirmarlo proceder como
5000 se indica a continuacién (Fig. 50):

@ — + Para cambiar al modo mend, pulsar el botdn rojo.
] , ,
Aparece el nimero de menu <6.0.0.0> parpadeando.
Fig. 50: Confirmar el tipo de fallo E o F % + Volver a pulsar el botén rojo.
Se confirma el fallo y aparece la pagina de estado.

® INDICACION:
Eliminando su causa, el fallo se confirma automaticamente.

RESET

E
(O
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Repuestos

Lista de repuestos

Eliminacion

Espariol

El pedido de repuestos se realiza a través de empresas especializadas
y/o el servicio técnico de Wilo.

Para evitar dudas y errores en los pedidos, es preciso especificar en
cada pedido todos los datos que figuran en la placa de caracteristicas.

JATENCION! iRiesgo de que se produzcan dafios materiales!

Sélo si se utilizan repuestos originales se puede garantizar un fun-
cionamiento correcto de la bomba.

Utilizar exclusivamente repuestos originales Wilo.

La siguiente tabla sirve para identificar los componentes.

Datos necesarios para los pedidos de repuestos:

+ Numero del repuesto

+ Denominacién del repuesto

« Datos de la placa de caracteristicas de la bombay el motor

Asignacion de los grupos constructivos, véanse Fig. 5

N2 Pieza Detalles

1.1  Rodete (kit)

111 Rodete

112 Anillo de seguridad
1.13 Junta térica

1.2 Cierre mecanico (kit)

1.12 Anillo de seguridad
1.13 Junta térica

1.21 Cierre mecanico
1.22 Anillo distanciador
1.3 Motor

3 Carcasa de la bomba (kit)

1.13 Junta térica

31 Carcasa de la bomba
3.2 Tapén roscado (para R1)

Clapeta (en bomba doble)

6 Sonda de presidn diferencial
(kit)

7 Mddulo (kit)

7.1 Mddulo
Tapa del médulo
Tornillos

7.5 Discos dentados

8.2  Valvula de ventilacion

Eliminandoy reciclando este producto correctamente se evitan dafios
medioambientales y peligros para la salud.

Para eliminar este producto conforme a las normas, se tiene que pur-
gary limpiar y desmontar el grupo de la bomba.

Se tienen que recoger los lubricantes. Los componentes de la bomba
se tienen que separar segun el material de que estén hechos (metal,
plastico, aparatos electrénicos).

1. Paraeliminar el producto o partes de éste, sirvase de empresas de
eliminacion de desechos publicas o privadas.

2. Elayuntamiento, el 6rgano competente en materia de eliminacién
de desechos o el proveedor del producto le proporcionardn infor-
macion mas detallada sobre la eliminacion correcta del mismo.

Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas.
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D EG - Konformitatserklarung

GB EC - Declaration of conformity

F Déclaration de conformité CE

(geméB 2006/42/EG Anhang II,1A und 2004/108/EG Anhang 1V, 2,
according 2006/42/EC annex II,1A and 2004/108/EC annex 1V, 2,
conforme 2006/42/CE appendice II,1A et 2004/108/CE I'annexe 1V,2)

Hiermit erklaren wir, dass die Bauart der Baureihe :
Herewith, we declare that this pump type of the series:

Par le présent, nous déclarons gue le type de pompes de la série:

(Die Seriennummer ist auf dem Typenschild des Produktes angegeben./

The serial number is marked on the product site plate./ Le numéro de série est inscrit sur la plaque signalétique du produit.)

in der gelieferten Ausflihrung folgenden einschlagigen Bestimmungen entspricht:
in its delivered state complies with the following relevant provisions:

est conforme aux dispositions suivantes dont il releve:

EG-Maschinenrichtlinie
EC-Machinery directive
Directive CE relative aux machines

2006/42/EG

Die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG werden gemaB Anhang I, Nr. 1.5.1 der 2006/42/EG Maschinen-

richtlinie eingehalten.

The protection objectives of the low-voltage directive 2006/95/EC are realized according annex I, No. 1.5.1 of the EC-Machinery

directive 2006/42/EC.

Les objectifs de protection (sécurité) de la directive basse-tension 2006/95/CE sont respectés conformément a I'annexe I, n°

5.1 de la directive CE relatives aux machines 2006/42/CE.

Elektromagnetische Vertraglichkeit - Richtlinie
Electromagnetic compatibility - directive
Directive compatibilité électromagnétique

Richtlinie energieverbrauchsrelevanter Produkte
Energy-related products - directive
Directive des produits liés a I’énergie

Die verwendeten 50Hz Induktionselektromotoren - Drehstrom, Kéfigldufer, einstufig - entsprechen den Okodesign - Anforderungen

der Verordnung 640/2009 und der Verordnung 547/2012 von Wasserpumpen.

2004/108/EG

2009/125/EG

This applies according to eco-design requirements of the regulation 640/2009 to the versions with an induction electric motor,
squirrel cage, three-phase, single speed, running at 50 Hz and of the regulation 547/2012 for water pumps.

Qui s’applique suivant les exigences d’éco-conception du réglement 640/2009 aux versions comportant un moteur électrique a
induction a cage d’écureuil, triphasé, mono-vitesse, fonctionnant a 50 Hz et, du réglement 547/2012 pour les pompes a eau.

und entsprechender nationaler Gesetzgebung,
and with the relevant national legislation,
et aux législations nationales les transposant,

angewendete harmonisierte Normen, insbesondere:
as well as following harmonized standards:

ainsi qu‘aux normes (européennes) harmonisées suivantes:

Bevollmaéchtigter fir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen ist:
Authorized representative for the completion of the technical documentation:
Personne autorisée a constituer le dossier technique est:

Dortmund, 15. Januar 2013
e % %%«é«m

Holger Herchenhein
Group Quality Manager

Document: 2117830.1

EN 809+A1

EN 60034-1

EN 61800-3:2004
EN 61800-5-1

WILO SE

Division Pumps & Systems
PBU Pumps - Quality
NortkirchenstraBe 100
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Germany
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NL
EG-verklaring van overeenstemming

Hiermede verklaren wij dat dit aggregaat in de geleverde uitvoering voldoet aan de
Volgende bepalingen:

EG-richtlij machines

De van de htlijn worden

I, nr. 1.5.1van de 2006/42/EG

ig bijlage

Elektromagnetische compatibiliteit 2004/108/EG
Richtlijn voor energieverbruiksrelevante producten 2009/125/EG

De gebruikte 50 Hz inductie-elektromotoren — draaistroom, kooianker, ééntraps —

IT
i di it CE

Con la presente si dichiara che i presenti prodotti sono conformi alle seguenti disposizioni
e direttive rilevanti:

Direttiva macchine 2006/42/EG

Gli obiettivi di protezione della direttiva macchine vengono rispettati secondo allegato I, n.
1.5.1 dalla direttiva macchine 2006/42/CE.

Compatibilita elettromagnetica 2004/108/EG
Direttiva relativa ai prodotti connessi all'energia 2009/125/CE

| motori elettrici a induzione utilizzati da 50 Hz - corrente trifase, motore a gabbia di

ES
Declaracién de conformidad CE

Por la presente declaramos la conformidad del producto en su estado de suministro con las
disposiciones pertinentes siguientes:

Directiva sobre miquinas 2006/42/EG

Se cumplen los objetivos en materia de seguridad establecidos en la Directiva de Baja
tension segiin lo especificado en el Anexo I, punto 1.5.1 de la Directiva de Maquinas
2006/42/CE.

Directiva sobre compatibilidad electromagnética 2004/108/EG

Directiva 2009/125/CE relativa a los productos relacionados con el consumo de energia

Los motores eléctricos de induccién de 50 Hz utilizados (de corriente trifasica, rotores en

conform de ecodesign-vereisten van de verordening 640/2009. — soddisfano i requisiti di ibile del jaula deardilla, motores de una etapa) cumplen los requisitos relativos al ecodisefio
regolamento 640/2009. establecidos en el Reglamento 640/2009.

Conform de ecodesig ten van de 547/2012 voor Ai sensi dei requisiti di ibile del 547/2012 per le De conformidad con los requisitos relativos al ecodisefio del Reglamento 547/2012 para
pompe per acqua. bombas hidraulicas.

gebruikte normen, in het bijzonder: zie vorige pagina norme applicate, in : vedi pagina normas doptad; : véase pégina anterior

PT sv NO

Declaragdo de Conformidade CE

Pela presente, declaramos que esta unidade no seu estado original, estd conforme os
seguintes requisitos:

Directivas CEE relativas a maquinas 2006/42/EG

05 objectivos de proteccao da directiva de baixa tensdo sdo cumpridos de acordo com o
anexo |, n® 1.5.1 da directiva de maquinas 2006/42/CE.

c ibili i 108/E

CE- forsakran
Harmed forklarar vi att denna maskin i levererat utférande motsvarar féljande tillimpliga

EG-Maskindirektiv 2006/42/EG

Produkten uppfyller sikerhetsmalen i lagspanningsdirektivet enligt
bilaga I, nr 1.5.1 i maskindirektiv 2006/42/EG.
EG-Elektromagnetisk kompatibilitet - riktlinje 2004/108/EG

Directiva relativa A criagdo de um quadro para definir os requisitos de
ecolégica dos produtos relacionados com o consumo de energia 2009/125/CE

0s motores eléctricos de indugdo de 50 Hz utilizados — corrente trifdsica, com rotor em
curto~circuito, monocelular — cumprem os requisitos de concepgdo ecoldgica do
Regulamento 640/2009.

Cumprem os requisitos de concepgdo ecolégica do Regulamento 547/2012 para as
bombas de dgua.

normas harmonizadas aplicadas, especialmente: ver pagina anterior

om gi produkter 2009/125/EG

De anviinda elektriska induktionsmotorerna pa 50 Hz — trefas, kortslutningsmotor,
enstegs — motsvarar kraven pé ekodesign for elektriska motorer i forordning 640/2009.

Motsvarande ekodesignkraven i férordning 547/2012 fér vattenpumpar.

normer, i se foregd sida

EU-Overensstemmelseserklzring
Vi erkizerer hermed at denne enheten i utfgrelse som levert er i overensstemmelse med
fglgende relevante bestemmelser:

EG-Maskindirektiv 2006/42/EG

L. ivets vernemal i samsvar med
vedlegg |, nr. 1.5.1 i maskindirektivet 2006/42/EF.
EG—EM i ibilitet 2004/108/EG

Direktiv energirelaterte produkter 2009/125/EF

De 50 Hz i som finner ~t rgm:
kortslutningsmotor, ettrinns — samsvarer med kravene til gkodesign i forordning
640/2009.

| samsvar med kravene til gkodesign i forordning 547/2012 for vannpumper.

anvendte te standarder, sarlig: se forrige side

Fl
CE-standardinmukaisuusseloste
llmoitamme téten, ettd tamad laite vastaa seuraavia asiaankuuluvia madrdyksia:

EU-konedire 2006/42/EG

Pienjannitedirektiivin suojatavoitteita noudatetaan

konedirektiivin 2006/42/EY liitteen I, nro 1.5.1 mukaisesti.

Sihkomagneettinen soveltuvuus 2004/108/EG

yvid tuotteita koskeva direktiivi 2009/125/EY

Kaytettavit 50 Hz:n induktio-sihkomoottorit (vaihevirta- ja oikosulkumoottori,
yksivaiheinen moottori) vastaavat asetuksen 640/2009 ekologista suunnittelua koskevia

Asetuksessa 547/2012 esitettyja vesipumppujen ekologista suunnittelua koskevia

DA
EF-overensstemmelseserklaring

Vi erklzerer hermed, at denne enhed ved levering overholder fglgende relevante
bestemmelser:

EU-maskindirektiver 2006/42/EG

Lavspandingsdirektivets mal om beskyttelse overholdes i henhold til bilag I, nr. 1.5.1i

maskindirektivet 2006/42/EF.
" . .

Direktiv 2009/125/EF om energirelaterede produkter
De anvendte 50 Hz i
opfylder kravene til miljgvenligt design i forordning 640/2009.

omotorer - , kor et-trins

| overensstemmelse med kravene til miligvenligt design i forordning 547/2012 for

HU
EK-megfelelgségi nyilatkozat
Ezennel kijelentjiik, hogy az berendezés megfelel az aldbbi irdnyelveknek:

Gépek irdnyelv: 2006/42/EK

A kisfesziiltségii irdnyelv védelmi eldirdsait a 2006/42/EK gépekre vonatkozd irdnyelv I.
fiiggelékének 1.5.1. sz. pontja szerint teljesiti

Elektroméagneses dsszeférhet8ség iranyelv: 2004/108/EK

Energiaval kapcsolatos termékekrdl sz616 irdnyelv: 2009/125/EK

A hasznalt 50 Hz-es indukciés villanymotorok — haromfazist, kalickas forgérész,
egyfokozati — megfelelnek a 640/2009 rendelet kimyezetbardt tervezésre vonatkozo

A vizszivattyikrol sz616 547/2012 rendelet kryezetbarat tervezésre vonatkozd

vaatimuksia vastaava vandpumper. kovetelményeinek megfelelgen.

kiytetyt yhteensovitetut standardit, erityisesti: katso edellinen sivu. anvendte ede standarder, srligt: se forrige side i é : I3sd az el6z8 oldalt
cs PL RU

ProhliZeni o shodé ES Deklaracja Zgodnosci WE ° ACKAM HOPMaM

Prohlasujeme timto, ze tento agregat v dodaném provedeni odpovida

prislusnym ustanovenim:
Smérnice ES pro strojni zafizeni 2006/42/ES

Cile tykajici se bezpecnosti stanovené ve smérici o elektrickych zafizenich nizkého napéti
isou dodrzeny podile piilohy I, €. 1.5.1 smémice o strojnich zafizenich 2006/42/ES.

Smérnice o elektromagnetické kompatibilité 2004/108/ES
Smérnice pro vyrobky spojené se spotiebou energie 2009/125/ES

PouZité 50Hz tiifazové indukéni motory, s klecovym rotorem, jednostupiiové — vyhovuji
pozadavkm na ekodesign die nafizeni 640/2009.
Vyhovuie pozadavkiim na ekodesign dle nafizeni 547/2012 pro vodni terpadia.

j 2 petng ialnoscia, ze
nastepujacymi dokumentami:
dyrektywa maszynowa WE 2006/42/WE
Przestrzegane s cele ochrony dyrektywy niskonapigciowej zgodnie z zatacznikiem I, nr
1.5.1 dyrektywy maszynowej 2006/42/WE.

wyr6b jest zgodny z

dot.

dla pi 3 i z energia 2009/125/WE.

yrektywa w sprawie ekopi
Stosowane elektryczne silniki indukcyjne 50 Hz — tréjfazowe, wirniki klatkowe, jed-
nostopniowe — spetniaja wymogi rozporzadzenia 640/2009 dotyczace ekoprojektu
Spetniaja wymogi rozporzadzenia 547/2012 dotyczacego ekoprojektu dla pomp wodnych

HacToAWMM AOKYMEHTOM 3a5BNSIEM, HTO AAHHbIiA arperaT 8 ero 06beme nocTasky
COOTBETCTBYET CNIEMYIOLIMM HOPMATUBHbIM AOKYMEHTAM:

IupekTuBbl EC B OTHOWeEHUM MawmH 2006/42/EG

TpeGosanus no 6esonacHocTy, B no

€ cornacko 1, N2 1.5.1 AMpeKTUBYI B OTHOWEHMM

mawwH 2006/42/EG.

ycToi Tb 2004/108/EG
] 2009/125/EC

o c

e ac MeKTPY 50Ty -7 0 ToKa,

KOPOTKO3AMKHYTbIE, ORHOCTYNEHYATLIE — COOTBTCTBYIOT TPEGOBAHUAM K SKOAN3AIHY

CooTBeTCTBYeT TPeBOBaHMAM K 3KOAM3alHY Npeanucanus 547/2012 ans BOASHbIX
Hacocos.

poutité harmonizagni normy, zejména: viz predchoz strana i normami iaw Sci: patrz strona Ve cor e CTAHQAAPTH M HOPMbI, B YACTHOCT : CM. MPEAbIAYLLYHO
crparnuy
EL TR RO

AfAwon ouppop@wong T EE
ANA@VOURE OTLTO TPOIOV UTO 0 AUTH TNV KATACTAOT TIapAdooNg IKavoTotel Tig
akoNouBEg Blatatels :
06nyieg EK yia pnxavipata 2006/42/EK
Ot antattrioeig tpootaciag g 08nyiag XapnAiig TEong TPOUVTaL oUPPWYa PE TO
rapaptnual, ap. 1.5.1 g 08nyiag OxETIKa pe Ta pnxavipata 2006/42/EG.

; ; o

Eupwaiki) 0nyia yia ouvebpeva pe v evépyeia npoidvea 2009/125/EK

CE Uygunluk Teyid Belgesi
Bu cihazin teslim edildigi sekliyle asagidaki standartlara uygun oldugunu teyid ederiz:

|AB-Makina Standartlari 2006/42/EG

Algak gerilim ynergesinin koruma hedefleri, 2006/42/AT makine yonergesi Ek I, no. 1.5.1'e
uygundur.

Elektromanyetik Uyumluluk 2004/108/EG

Eneriji ile ilgili iiriinlerin cevreye duyarh tasanmina iliskin yénetmelik 2009/125/AT

EC-Declaratie de conformitate
Prin prezenta declaram cd acest produs asa cum este livrat, corespunde cu urmétoarele
prevederi aplicabile:

Directiva CE pentru masini 2006/42/EG

Sunt respectate obiectivele de protectie din directiva privind joasa tensiune conform
Anexei I, Nr. 1.5.1 din directiva privind masinile 2006/42/CE.

(Compatibilitatea electromagnetici — directiva 2004/108/EG

Directivi privind produsele cu impact energetic 2009/125/CE

oL 0 ywywol nhekt 50 Hz - tpupactkol, Spopiéag Kullanilan 50 Hz indiiksiyon elektromotorlar — trifaze akim, sincap kafes motor, tek Electromotoarele cu inductie, de 50 Hz, utilizate — curent alternativ, motor in scurtcircuit,
KAwBoU, aBptoL - i oug i 0 6 Tou kademeli — 640/2009 Diizenlemesinde ekolojik tasanimla ilgili gerekliliklere uygundr. cu o treapt — sunt in conformitate cu parametrii ecologici cuprinsi in Ordonanta
kavoviopol 640/2009. 6440/2000.
Zoppuwva peTig i 0 6 Tou U 547/2012 yia Su pompalan ile ilgili 547/2012 Diizenlemesinde ekolojik tasanma iliskin gerekliliklere lin conformitate cu parametril ecologici cuprinsi in Ordonanta 547/2012 pentru pompe de
uSpavthies, uygun. ap.

pioviopt oyioTol0UpEva TpdTuna, WBiaitepa: BAETE 1 oeNiSa kismen kullanilan standartlar igin: bkz. bir Snceki sayfa aplicate, indeosebi: vezi pagina precedent

ET

EU vastavusdeklaratsioon

Kiesolevaga toendame, et see toode vastab jargmistele asjakohastele direktiividele:
Masinadirektiiv 2006/42/E0

Madalpingedirektiivi Kaitse-eesmirgid on téidetud vastavalt masinate direktiivi
2006/42/EU | lisa punktile 1.5.1.

direktiiv 0

Energiamdjuga toodete direktiiv 2009/125/E0
Kasutatud 50 Hz elekt id (

Lv
EC - atbilstibas deklaracija
Ar So més am, ka 3is i atbilst §

Maginu direktiva 2006/42/EK
Zemsprieguma direktivas droibas mé
2006/42/EK

Pielikumam I, Nr. 1.5.1
Elektromagnétiskas savietojamibas direktiva 20014/108/EK
Direktiva 2009/125/EK par ar enegiju saistitiem produktiem

i tiek ievéroti atbilstosi Masinu direktivas

vastavad maaruses 640/2009 sitestatud Skodisaini nduetele.

50 Hz indukcijas elektromotori — mainstrava, Tssléguma rotora motors,

LT
EB atitikties deklaracija

Siuo pazymima, kad 3is gaminys atitinka $ias normas ir direktyvas:

Masiny direktyva 2006/452/EB

Laikomasi Zemos jtampos direktyvos keliamy saugos reikalavimy pagal Masiny direktyvos
2006/42/€B | priedo 1.5.1 punkta.

Elektromagnetinio suderinamumo direktyva 2004/108/EB
Su energija susijusiy produkty direktyva 2009/125/EB
Naudojami 50 Hz indukciniai elektriniai varikliai - trifazés jtampos, su narveliniu rotoriumi,

Vienpakapes — atbilst Regulas Nr. 640/2009 ekodizaina prasibam Vienos pakopos - atitinka ekologinio p pagal
640/2009.
Kooskdlas veepumpade méruses 547/2012 sitestatud Gkodisaini nduega. Atbilstosi Regulas Nr. 547/2012 ekodizaina prasibam ddenssikniem. Atitinka ekologinio p pagal 547/2012 dél vandens
siurbliy.
ud standardid, eriti: vt eelmist Ik pieméroti standarti, tai skaita: skatit iepriek3jo lappusi i vieningus o bitent: 7r. ankstesniame puslapyje
SK L BG
ES vyhlsenie o zhode ES - izjava o skladnosti EO-fleknapauus 3a choTeercTaue
Tymto vyhlasujeme, Ze kontrukcie tejto konstrukénej série v dodanom javljamo, da vrste izvedbe te serije ustrezajo sledetim zadevnim doloilom: llexnapypame, e NPORYKTHT OTrOBapS Ha CIEAHUTE U3UCKBAHMS:

vyhovuji nasledujiicim prislusnym ustanoveniam:

Stroje - smernica 2006/42/ES

Bezpecnostné ciele smernice o nizkom napéti su dodrziavané v zmysle prilohy I, & 1.5.1
smernice o strojovych zariadeniach 2006/42/ES.

Elektromagneticka zhoda - smernica 2004/108/ES

Smernica 2009/125/ES o energeticky vyznamnych vjrobkoch

PouZité 50 Hz indukéné elektromotory — jednostupfiové, na trojfazovy striedavy prid, s
rotormi nakratko — zodpovedajii po¥iadavkém na ekodizajn uvedenym v nariadeni
640/2009.

V silade s poziadavkami na ekodizajn uvedenymi v nariadeni 547/2012 pre vodné Eerpadla.

licu stranu

Direktiva o strojih 2006/42/ES

Cilj Direktive o nizkonapetostni opremi so v skladu s

prilogo I, 3t. 1.5.1 Direktive o strojih 2006/42/EG dosezeni

Direktiva o elektromagnetni zdruZljivosti 2004/108/ES

Direktiva 2009/125/EG za okoljsko primerno zasnovo izdelkov, povezanih z energijo

MawmnHa aupeTuea 2006/42/E0
LlenuTe 3a 3aWmTa Ha pa3nopen6aTa 3a HUCKO HaNpeXeHue Ca CbCTaBeHN CINACHO
Mpunoxesme |, N¢ 1.5.1 0T [AupekTiearta 3a Matwuhy 2006/42/EC.

- 2004/108/E0

3a cavp3atm ¢ 2009/125/£0

Uporabljeni 50 Hz indukcijski elektromotori — trifazni tok, Kletkasti rotor, jski -
izpolnjujejo zahteve za okoljsko primemno zasnovo iz Uredbe 640/2009.

izpolnjujejo zahteve za okoljsko primerno zasnovo iz Uredbe 547/2012 za vodne ¢rpalke.

Te enekTp 50 Hz — TpudhaseH ToK, THpKanALM e
narepy, EAHOCTBNANHY — OTTOBAPST HA 3UCKBAHUSTA 32 EKOAUIANH Ha PernamenT
640/2009.

Chrnacko uamcksanmsTa 3a ekopu3alin Ha PernamenT 547/2012 3a BogHM nomnw.

ované normy, najma: pozri

i standardi, predvsem: glejte prej3njo stran

CTaHOapTW: BX. NpeaHarTa cTpanmua

MT
Dikjarazzjoni ta’ konformita KE

B'dan il-mezz, niddikjaraw li I-prodotti tas-serje jissodisfaw id-dispozizzjonijiet relevanti i
aejjin:

Makkinarju - Direttiva 2006/42/KE

L-objettivi tas-sigurta tad-Direttiva dwar il-Vultagg Baxx huma konformi mal-
Anness |, Nru 1.5.1 tad-Direttiva dwar il-Makkinariu 2006/42/KE.

Kompatibbilta elettromanjetika - Direttiva 2004/108/KE

Linja Gwida 2009/125/KE dwar prodotti relatati mal-uzu tal-energija

ll-muturi elettrici b'induzzjoni ta’ 50 Hz uzati- tliet fazijiet, squirrel-cage, singola -

i ir-rek kodisi 640/2009.

b'mod partikolari: ara |-pagna ta’ gabel

HR
EZ izjava o sukladnosti
ovim davrste je serije u j izvedbi ju sljedecim

vazecim propisima:

EZ smjernica o strojevima 2006/42/EZ

Ciljevi zastite smjernice o niskom naponu ispunjeni su sukladno prilogu I, br. 1.5.1

smjernice o strojevima 2006/42/EZ.

Elektromagnetna komp: 0st - smjernica 2004/108/EZ

Smiernica za proizvode relevantne u pogledu potrosnje energije 2009/125/62

Koristeni 50 Hz-ni indukcijski elektromotori — trofazni, s kratko spojenim rotorom,
- ji 2a ekolozki dizajn iz uredbe 640/2009.

norme, posebno: vidjeti prethodnu stranicu

SR
EZ izjava o uskladenosti
ovim davrste je serije u j verzij ju sledecim

vazecim propisima:

EZ direktiva za masine 2006/42/EZ

Ciljevi zastite direktive za niski napon ispunjeni su u skladu sa prilogom I, br. 1.5.1 direktive
za masine 2006/42/EZ.

Elektromagnetna kompatibilnost - direktiva 2004/108/EZ

Direktiva za proizvode relevantne u pogledu potrosnje energije 2009/125/E2

Kori3¢eni 50 Hz-ni indukcioni elektromotori — trofazni, s kratkospojenim rotorom,
jednstepeni — odgovaraju zahtevima za ekoloski dizajn iz uredbe 640/2009.

i standardi, a posebno: vidi prethodnu stranu




Wilo = International (subsidiaries)

Argentina

WILO SALMSON

Argentina S.A.

C1295ABI Ciudad
Auténoma de Buenos Aires
T+541143615929
info@salmson.com.ar

Australia

WILO Australia Pty Limited
Murrarrie, Queensland,
4172

T+6173907 6900
chris.dayton@wilo.com.au

Austria

WILO Pumpen
Osterreich GmbH
2351 Wiener Neudorf
T+43507 507-0
office@wilo.at

Azerbaijan

WILO Caspian LLC
1014 Baku
T+99412 5962372
info@wilo.az

Belarus

WILO Bel 00O
220035 Minsk
T+37517 2535363
wilo@wilo.by

Belgium

WILO SA/NV
1083 Ganshoren
T+3224823333
info@wilo.be

Bulgaria

WILO Bulgaria Ltd.
1125 Sofia
T+35929701970
info@wilo.bg

Brazil

WILO Brasil Ltda

Jundiai — Sdo Paulo — Brasil

ZIP Code: 13.213-105

T+55112923 (WILO)
9456

wilo@wilo-brasil.com.br

Canada

WILO Canada Inc.
Calgary, Alberta T2A 5L4
T+1403 2769456
bill.lowe@wilo-na.com

China

WILO China Ltd.
101300 Beijing
T+861058041888
wilobj@wilo.com.cn

Croatia

Wilo Hrvatska d.o.o.
10430 Samobor
T+38513430914
wilo-hrvatska@wilo.hr

Czech Republic
WILO CS, s.r.o.
25101 Cestlice
T+420234098711
info@wilo.cz

Denmark

WILO Danmark A/S
2690 Karlslunde
T+4570253312
wilo@wilo.dk

Estonia

WILO Eesti OU
12618 Tallinn
T+3726509780
info@wilo.ee

Finland

WILO Finland OY
02330 Espoo
T+358 207401540
wilo@wilo.fi

France
WILOS.A.S.
78390 Bois d*Arcy
T+33130050930
info@wilo.fr

Great Britain

WILO (U.K.) Ltd.
Burton Upon Trent
DE14 2WJ

T +44 1283523000
sales@wilo.co.uk

Greece

WILO Hellas AG
14569 Anixi (Attika)
T+302106248300
wilo.info@wilo.gr

Hungary

WILO Magyarorszdg Kft
2045 Torokbalint
(Budapest)
T+3623889500
wilo@wilo.hu

India

WILO India Mather and
Platt Pumps Ltd.

Pune 411019
T+912027442100
services@matherplatt.com

Indonesia

WILO Pumps Indonesia
Jakarta Selatan 12140
T+62217247676
citrawilo@cbn.net.id

Ireland

WILO Ireland
Limerick
T+35361227566
sales@wilo.ie

Italy

WILO Italia s.r.l.
20068 Peschiera
Borromeo (Milano)
T+3925538351
wilo.italia@wilo.it

Kazakhstan

WILO Central Asia
050002 Almaty
T+7727 2785961
info@wilo.kz

Korea

WILO Pumps Ltd.
618-220 Gangseo, Busan
T+82519508000
wilo@wilo.co.kr

Further subsidiaries, representation and sales offices on www.wilo.com

Latvia

WILO Baltic SIA
1019Riga
T+3716714-5229
info@wilo.lv

Lebanon

WILO LEBANON SARL
Jdeideh 1202 2030
Lebanon
T+9611888910
info@wilo.com.lb

Lithuania

WILO Lietuva UAB
03202 Vilnius
T+3705 2136495
mail@wilo.lt

Morocco

WILO MAROC SARL
20600 CASABLANCA
T+212(0)5226609
24/28
contact@wilo.ma

The Netherlands
WILO Nederland b.v.
1551 NA Westzaan
T+31889456 000
info@wilo.nl

Norway

WILO Norge AS
0975 Oslo

T +47 22 804570
wilo@wilo.no

Poland

WILO Polska Sp. z.0.0.
05-506 Lesznowola
T+48227026161
wilo@wilo.pl

Portugal

Bombas Wilo-Salmson
Portugal Lda.
4050-040 Porto
T+351222080350
bombas@wilo.pt

Romania

WILO Romanias.r.l.
077040 Com. Chiajna
Jud. lifov
T+40213170164
wilo@wilo.ro

Russia

WILO Rus ooo
123592 Moscow
T+7 4957810690
wilo@wilo.ru

Saudi Arabia

WILO ME - Riyadh

Riyadh 11465

T+966 14624430
wshoula@wataniaind.com

Serbia and Montenegro
WILO Beograd d.o.o.
11000 Beograd
T+381112851278
office@wilo.rs

Slovakia

WILO CS s.r.0., org. Zlozka
83106 Bratislava
T+4212 33014511
info@wilo.sk

Slovenia

WILO Adriatic d.o.o.
1000 Ljubljana
T+38615838130
wilo.adriatic@wilo.si

South Africa
Salmson South Africa
1610 Edenvale
T+27116082780
errol.cornelius@
salmson.co.za

Spain

WILO Ibérica S.A.

28806 Alcald de Henares
(Madrid)
T+34918797100
wilo.iberica@wilo.es

Sweden

WILO Sverige AB
35246 Vixjo
T+46470727600
wilo@wilo.se

Switzerland

EMB Pumpen AG

4310 Rheinfelden
T+416183680-20
info@emb-pumpen.ch

Taiwan

WILO Taiwan Company Ltd.
Sanchong Dist., New Taipei
City 24159
T+886229998676
nelson.wu@wilo.com.tw

Turkey

WILO Pompa Sistemleri
San.veTic.AS,.
34956 istanbul

T+90 216 2509400
wilo@wilo.com.tr

Ukraina

WILO Ukraina t.o.w.
01033 Kiew
T+380442011870
wilo@wilo.ua

United Arab Emirates
WILO Middle East FZE
Jebel Ali Free Zone—South
PO Box 262720 Dubai
T+97148809177
info@wilo.ae

USA

WILO USALLC
Rosemont, IL 60018
T+1866 9456872
info@wilo-usa.com

Vietnam

WILO Vietnam Co Ltd.

Ho Chi Minh City, Vietnam
T +84 838109975
nkminh@wilo.vn
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WILO SE
Nortkirchenstralte 100
D-44263 Dortmund
Germany

T +49(0)231 4102-0

F +49(0)231 4102-7363
wilo@wilo.com
www.wilo.com






